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Goodrive10 Invertern Sicherheitsvorkehrungen

1 Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie diese Anleitung sorgféltig durch und befolgen Sie alle Sicherheitshinweise, bevor er, Installation, Betrieb und Wartung des Unrichters. Wenn ignoriert,
kann es zu Verletzungen oder zum Tod auftreten, oder Schaden an den Geréiten auftreten konnen. Falls eine kérperliche Verletzung oder Tod oder Schéden an den

Geraten zu ignorieren, um die Sicherheitsvorkehrungen im Handbuch auftritt, wird unser L nicht fiir Schaden sein und wir sind rechtlich nicht in

irgendeiner Art und Weise gebunden.

1.1 Sicherheit Definition

Achtung: Schwere Krperverletzung oder sogar zum Tod fiihren kann auftreten, wenn nicht relevant Anforderungen folgen
Warnung: Kérperliche Verletzungen oder Schéiden an den Geréiten auftreten kinnen, wenn nicht relevant Anforderungen folgen
Hinweis: Physikalischer hurt kann auftreten, wenn nicht relevant Anforderungen folgen

Elektrofachkraft: Leute, die auf dem Gerat arbeiten, sollten in der i i und

erhalten die Zertifizierung und vertraut sein mit allen Schritten und Anforderungen der Installation,

Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung des Gerates zu vermeiden, jeden Notfall teilnehmen.

1.2 Warnsymbole

Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu schweren Verletzungen oder Tod und / oder Schéiden an den zur Folge haben kénnen

Ausristung und Beratung dber h ow 2u vermeiden d Zom. Folgende Warmsymbole werden in thi verwendet Handbuch:
Symbole Name Anweisung Abkiirzung

Schwere Kérperverletzung oder sogar zum Tod fiihren kann auftreten,
Achtung

Achtung wenn nicht den relativen Anforderungen folgen

wenn nicht die relativen Anforderungen folgen

Korperliche Verletzungen oder Schiaden an den Geraten auftreten konnen,
/ . \ Warnun
Warnung 9

‘ Elektrostatische Eine Beschadigung des PCBA Bord kann auftreten, wenn nicht die
"k Unterlassen Sie Entladung relativen Anforderungen folgen
Seiten des Gerats kinnen heifs werden. Nicht Tasten.
heilte Seiten
heilte Seiten
Physikalischer Schmerz kann auftreten, wenn nicht den relativen
Hinweis Hinweis Hinweis

Anforderungen folgen

1.3 Sicherheitsrichtlinien

+ Es werden nur Elektrofachkréfte diirfen am Umrichter betreiben.
« Fiihren Sie keine Verdrahtung und Inspektion oder Komponenten zu &ndern, wenn die angelegt wird
dass alle vor der getrennt ist und ( iifung und immer warten zumindest firr die Zeit des
A Wechselrichters bezeichnet, oder bis die DC-Bus-Spannung kleiner als 36V. Im Folgenden finden Sie die Tabelle der Wartezeit
L
Einphasen-220V 0,2 kW-2,2kW 5 Minuten
Drei-Phasen-220V 0,2 kW-2,2kW 5 Minuten
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| Drei-Phasen-380V 0,75 kW-2,2kW 5 Minuten

* Der Umrichter darf nicht wieder anbringen unbefugt; sonst Feuer, kann einen elektrischen Schiag oder anderen Verletzungen auftreten.

+ Die Bauteile und im Inneren des. sind isch. Nehmen Sie Messungen auf elektrostatische

‘& *  Die Basis des Kiihlers kann heift werden wahrend des Laufens. Beriihren Sie nicht weh zu vermeiden,

Entladung wahrend der massgeblichen Betrieb zu vermeiden.

1.3.1 Lieferung und Installation

+  Bitte installieren Sie den Umrichter auf feuerhemmenden Material und halt die Inverter weg von brennbaren Materialien.

2 +  Verbinden der Brems optional Teile oder Rii it geman dem

= Nicht am Wechselrichter in Betrieb, wenn es Schaden oder Komponenten st der Verlust an den Umrichter.

= Berihren Sie den Wechselrchter nicht mit nassen Gegenstande oder Kérper, sonst einen elekirischen Schiag kommen kann.

Hinweis:

1.3.2 Com

Wahlen Sie die entsprechende Bewegung und die Installation von Geréten einen sicheren und normalen Betrieb des Umrichters zu gewahrleisten und zu

Verletzungen oder Tod zu vermeiden. Fir die physische Sicherheit sollte der Errichter einige Schutz wie die

Exposition tragen Schuhe und Arbeitskleidung.

Stellen Sie sicher, der Lieferung und Installation zu vermeiden.
Der Umrichter darf nicht durch seine Abdeckung tragen. Die Abdeckung herunterfalien kann.

Installieren Sie aufier Reichweite von Kindern und anderen ffentichen Platzen.

Der kann nicht die des in IEC61800-5-1 erfiillen, wenn der Meeresspiegel des Aufstellort
iiber 2000m ist.

Der Pick-up-Strom des Wechselrichters kann iber 3,5 mA im Betrieb sein. Boden mit dem richtigen Techniken und sicherzustellen, dass
der Erdungswiderstand von weniger als 100 ist. Die Leitfahigkeit des PE Erdungsleiters ist das gleiche wie die des Phasenleiters (mit der
gleichen Querschnittsflache)

R, S und T sind die [V der wahrend U, V und W die Motorklemmen sind. Bitte schlieRen Sie die

Eingangsstromkabel und Motorkabel mit der richtigen Techniken; sonst der Schaden an den Wechselrichter auftreten kann.

nahme und Laufen

. Trennt alle angelegt an den or der und warten, zumindest fiir
die bestimmte Zeit, nachdem die Stromversorgung zu trennen.
. Hochspannung vorhanden ist, im Inneren des Wechselrichters wéhrend des Laufens. Fiihren Sie keine Operation mit Ausnahme
der Tastatur Einstellung.
A . Der Wechselrichter kann selbst starten, wenn P01.21 = 1. nahe kommt nicht an den Umrichter und Motor.
. Der Umrichter kann nicht als ,Not-Halt-Einrichtung verwendet werden.
. Der Urnrichter kann nicht verwendet werden, um den Motor pldtzlich zu brechen. Eine mechanische Bremsvorrichtung vorgesehen
werden.
Hinweis:
. Nicht einschalten / haufig die des Umrichters.

3
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. Fiir Wechselrichter, die fir eine lange Zeit gespeichert wurden, iiberpriifen und die Kapazitat beheben, und versuchen Sie es vor Verwendung (siehe
Wartung und Hardware Fehler Diagnose) emeut auszufiihren.

. Decken Sie die Frontplatte vor dem Laufen, sonst ein elektrischer Schlag kommen kann.

1.3.3 Mainten ance und Austausch von Komponenten

. Es werden nur Elekirofachkréfte dirfen die Wartung, Inspektion , und des
Unnrichters.
A . Alle an den vor der Warten zumindest fir die Zeit des

Wechselrichters nach der Trennung bezeichnet.
. Ergreifung von Mafinahmen zu vermeiden Schrauben, Kabel und andere leitende Angelegenheiten in den Umrichter wéhrend der

Wartung und Austausch von Komponenten zu fallen.

Hinweis:

. Bitte wahlen Sie das richtige Drehmoment Schrauben anziehen.

. Halten Sie die ichter, Teile und weg von ialien bei der Wartung und Austausch von Komponenten.
. Fiihren Sie keine Isolation und Druckpriifung am Umrichter und nicht die des i durch

messen.

1.3.4 Was tun nach Verschrottung

& . Es gibt Schwermetalle in den Umrichter. Abkommen mit ihm als Industrieabwasser.
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2 Produktiibersicht
2.1 Schnelle Inbetriebnahme
2.1.1 Auspacken Inspektion

Uberpriifen Sie als Gefolgschaften nach Produkte empfangen

1. Stellen Sie sicher, dass es keine Schaden und Befeuchtung der Verpackung. Wenn nicht, wenden Sie sich bitte mit lokalen Agenten oder INVT Biiros.

2. Uberpriifen Sie die Angaben auf dem Typenschild auf der Auftenseite des Pakets zu iiberprifen, ob das Laufwerk vom richtigen Typ ist. Wenn nicht,

wenden Sie sich bitte mit lokalen Handlern oder INVT Biiros.

3. Uberpriifen Sie, dass es keine Anzeichen fiir Wasser in der Packung und keine Anzeichen von Beschadigung oder Verletzung an den Wechselrichter sind. Wenn nicht, wenden Sie sich

bitte mit lokalen Handlern oder INVT Blros.

4. Gberpriifen Sie die Angaben auf dem Typenschild auf der AuBenseite des Pakets zu iberprilfen, ob das Typenschild des richtigen Typs ist. Wenn

nicht, wenden Sie sich bitte mit lokalen Handlern oder INVT Biiros.

5. Uberprifen Sie das Zubehor, um

) im Inneren des Geréites ist abgeschlossen. Wenn nicht, wenden
Sie sich bitte mit lokalen Handlern oder INVT Biiros.

2.1.2 Anwendungsbestatigung

Uberpriifen Sie das Gerat vor Beginn der Wechselrichter zu verwenden:

1. Uberprifen Sie die Lasttyp, um zu iberpriifen, dass es keine Uberlastung des Umrichters wéhrend der Arbeit und priifen, ob, ob der Antrieb bendtigt die

Leistungsgrad zu &ndern.

2. Uberpriifen Sie, dass die tatsachliche Strom des Motors weniger als der Nennstrom des Umrichters ist.

3. Sicherstellen, dass die Regelgenauigkeit der Last der gleiche des Inverters ist

4. Uberprifen Sie, ob die

der des Umrichters ist.

2.1.3 Umwelt

Uberprifen Sie als Folgendes vor der eigentlichen Installation und Nutzung:

1. Sicherstellen, dass die Umgebungstemperatur des Inverters unter 40 ist. Wenn iiberschreitet, HerabstufunfiSwert 1% fur jeden
1zusétzlich.  °C Zusatzlich kann der Umrichter nicht verwendet werden, wenn die Umgebungstemperatur iiber 50 ist °C.

Bemerkung: fir den die L

bedeutet im Inneren des Gehéiuses die Lufttemperatur.

2. Stellen Sie sicher, dass die L des Unrichters in der

Nutzung ist Giber 10 °C. Wenn nicht, figen Sie eine Heizung.

Bemerkung: fir den die L

bedeutet im Inneren des Gehauses die Lufttemperatur.

3. Uberprifen Sie, ob die Hohe des Aufstellungsortes tatséchliche Nutzung unterhalb 1000m ist. Wenn iberschreitet, Derating 1% fiir jeden weiteren 100 m.

4. Uberprifen Sie, dass die Feuchtigkeit der Ort der tatséchlichen Nutzung unter 90% und Kondensation ist nicht erlaubt. Wenn nicht, fiigen Sie einen zusétzlichen

Schutz Invertern

5. Uberpriifen Sie, dass die Website die tatséchliche Nutzung ist vor direkter

und per konnen den ein. Wenn nicht, figen Sie
zuséitzliche SchutzmaRnahmen.

6. Uberpriifen Sie, dass es keine leitfhigen Staub oder brennbare Gas in der eigentlichen Einsatzort. Wenn nicht, fiigen Sie einen zusétzlichen Schutz zu Invertern.
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Produktiibersicht
2.1.4 Einbaubestatigung
Uberprifen Sie als Folgendes nach der Installation:
1. Stellen S sicher, dass die Lastbereich der Ein- und tatsachichen
2. Stellen Sie sicher, dass das Zubehor des Umrichters korrekt und richtig installiert ist. Die sollten auf die der einzelnen
Reaktoren, DC Reaktoren und Bremswiderstande) erfillen.
3. Prifen, dass der auf nicht ialien und das Zubehsr ( und istweg von

brennbaren Materialien installiert ist.

4. Uberprifen Sie, dass alle Steuerleitungen und Stromkabel sind getrennt und die routation erfiillt EMV-Anforderung ausgefilhrt werden

5. Uberpriifen Sie, dass alle geerdet sind den

des Umrichters

6. Uberprifen Sie, dass der Speicher fir die Installation ist gemét den in

7. Uberpriifen Sie, dass die Installation den Anweisungen im Handbuch des Benutzers entspricht. Der Antrieb muss in aufrechter Position installiert werden.

8. Uberprilfen, dass die externen Verbindungsanschliisse fest angezogen sind, und das Drehmoment ist angemessen.

9. Uberpriifen Sie, dass es keine Schrauben, Kabel und andere in den Inverter links leitenden Elemente. Wenn nicht, bekommen sie aus.

2.1.5 Grundinbetriebnahme

Fiillen Sie die i als Folg vor der ei Nutzung

1. Autotune. Wenn maglich, entkoppelten von der Motorlast dynamische Autotune zu starten. Oder wenn nicht, statisches Autotune ist vorhanden.

2. Stellen Sie den ACC / DEC Zeit nach dem tatséachlichen Lauf der Last.

3. Kommission das Gerat tiber Joggen und priifen, ob die Drehrichtung wie erforderlich ist. Wenn nicht, &ndern, indem die Verdrahtung des Motors

die Drehrichtung.

4. Alle Steuerparameter einstellen und dann arbeiten.

2.2 Produktspezifikation

Funktion Spezifikation
Einphasige 220 (-15%) ~ 240 (+ 10%) Dreiphasige
Eingangsspannung (V) 220 (-15%) ~ 240 (+ 10%) Dreiphasige 380 (-15%)
Leistungsaufnahme ~ 440 (+ 10%)
Eingangsstrom (A) Siehe 2.5
Eingangsfrequenz (Hz) 50Hz oder 60Hz Erlaubt Bereich: 47 ~ 63Hz
Ausgangsspannung (V) = Die Eingangsspannung (Fehler < 5%)
Leistung Ausgangsstrom (A) Siehe 2.5
Ausgangsleistung (kW) Siehe 2.5
Ausgangsfrequenz (Hz) 50Hz / 60Hz, Schwankung: + 5%
Steuermodus SVPWM
Technische
Maximale Leistung
Kontrolle 400Hz
Frequenz
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Funktion

Spezifikation

Drehzahiregelbarem Verhaltnis

1: 100

150% des Nennstroms: 1 Minute 180% des
Nennstrom: 10 Sekunden 200% des

Nennstroms: 1 Sekunde

Schidsselfunktionen

Stop-Modus und anti-Ubertemperatur des Busses

Temperaturmessgenauigkeit

Uberhitzungspunkt £ 3 °C

Endlagenschalter Eingangs

periphere <2ms
Auflssung
Stérungen
Terminal Analogeingang
<20mV
Auflssung
Analoger Eingang 1 Eingang 0~ 10V /0 ~ 20 mA
Analogausgang 1 Eingang 0 ~ 10V /0 ~ 20 mA
Digitale Eingabe 5 gemeinsamer Eingang
Y 1 Ausgang (iblicherweise mit digitalem Ausgang verwendet werden) und 1 pogrammable
Digitaler Ausgang
Relaisausgang
Kommunikation 485-
Laufende Digitale Einstellung, analoge Einstellung, mehrstufiger Geschwindigkeitseinstellung, PID
Kontrolle Frequenzeinstellung Einstellung, MODBUS Kommunikationseinstellungen usw. Umschalten zwischen unterschiediichen
Einstellungen
automatische Spannungs
Halten stabil ist, wenn die andert
Einstellung
Erdfehlerdifferentialschutz Mehr als 10 Fehlerschutz
montierbare Verfahren an der Wand montierbar
-10~50°C
Die Temperatur der
Wenn die Temperatur Gber 40 ° C ist, Derating 1% fiir jede weitere 1 ° C.
Fahrumgebung
Einzel- / dreiphasig 220V 0.2-0.75kW natiirliche Kiihlung Single / dreiphasig
Andere Kihlung 220V 1.5-2.2kW, Drei-Phasen-380V/

0.75-2.2kW

Bremseinheit

Eingebettet

DC-Reaktor nicht optional
Bremswiderstand Optional und extern
EMV-Filter C2-Filter
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2.3 Typenschild

®

INVE CE
Model: GD10-2R2G-4-B IP0O
Power{Output): 2.2kW

Input; AC 3PH 380V(-15%)-440V(+10%) 7.1A 47Hz-63Hz
Qutput; AC 3PH 0V-Uinput 5.5A 0Hz-400Hz

SiN: Made in China
Shenzhen INVT Electric Co., Ltd.

Abbildung 2-1 Typenschild

2.4 Typenschliissel

Die Typenbezeichnung enthélt Informationen iiber den Umrichter. Der Benutzer kann die Typenbezeichnung auf dem Typenschild an den Wechselrichter oder

der einfachen Typenschild angebracht finden.

Abbildung 2-2 Produkttyp

Feldidentifikation Zeichen Detaillierte Beschreibung der Zeichen detaillierte Inhalte

Abkiirzung @ Produktkiirzel Goodrive10 ist fir GD10 kurzgeschlossen.

2R2-2.2kW G-konstante

Nennleistung @ Leistungsbereich + Lastart
Drehmomentlast
4: 380 (-15%) ~ 440 (+ 10%), 2: 220
Spannungsgrad ® Spannungsgrad (-15%) ~ 240 (+ 10%) S2: 220 (-15%)
~ 240 (+ 10%)
Lot Nr @ Lot Nr B: Standard-Bremseinheit

2.5 Bemessungs Spezifikationen

Modell Ausgangsleistung (KW) Eingangsstrom (A) Auséangsstmm (A)
GD10-0R2G-52-B 02 4.9 1.6
GD10-0R4G-52-B 04 6.5 25
Einzelphase
GD10-0R7G-52-B 075 93 4.2
220
GD10-1R5G-52-B 1.5 157 75
GD10-2R2G-52-B 22 24 10
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Modell Ausgangsleistung (KW). Eingangsstrom (A) Auséangsstmm (A)
GD10-0R2G-2-B 02 1.9 1.6
GD10-0R4G-2-B 04 27 25
Drei Phasen
GD10-0R7G-2-B 075 4.9 4.2
220
GD10-1R5G-2-B 1.5 9.0 75
GD10-2R2G-2-B 22 funfzehn 10
GD10-0R7G-4-B 075 32 25
Drei Phasen
GD10-1R5G-4-B 1.5 4.3 4.2
380V
GD10-2R2G-4-B 22 7.4 55

2.6 Strukturbild

Im Folgenden ist das Layout Figur des Inverters (den Wechselrichter von 2,2kW als Beispiel nehmen).

oo - s WK

o
P |

Abbildung 2-3 Produktstrukturdiagramm

Name lllustration
1 Tastenfeld Sehen Die Tastatur
2 Abdeckung Schiitzen Sie die inneren Teile und Komponenten
3 Kraftmesser Kraftmesser
4 Seitenabdeckung Schiitzen Sie die internen Komponenten
5 Einfaches Typenschild Sehen T
6 Verbinden der Tastatur 6 ist fiir die
Tastatur-Anschluss
78 externe Installation

Steuerklemmen Sehen
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Name llustration
Um die inneren Teile und Komponenten, fiir die Verdrahtung abnehmbar zu schiitzen
9 Spuler
10 Leistungsklemmen Sehen
1 Namensschild Sehen
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Richtlinien fir die Installation

3 Aufbaurichtlinien

Das Kapitel d escribes die

Montage und

Es werden nur Elektrofachkréfte diirfen durchzufiihren, was in diesem Kapitel beschrieben. Bitte arbeiten wie die Anweisungen in S

Ksrperverletzung oder Tod oder Schéden an den Geraten verursachen kann diese zu ignorieren.

dass die des wahrend des Betriebes getrennt wird. Warten zumindest die Zeit

bezeichnet, bis die Betriebsanzeige nach dem Abschalten ist ausgeschaltet, wenn die Stromversorgung angelegt wird.

Die Installation und Auslegung des Umrichters sollten mit der Anforderung der lokalen Gesetze und Vorschriften in dem

Aufstellort beachten. Wenn die Installation der Anforderung verstoRt, wird unser L von jeglicher

befreien. AuRerdem, wenn die Benutzer nicht mit dem Vorschlag entsprechen, einig Schaden {ber den sicheren

Wartungsbereich auftreten knnen

3.1 Mechanische Installation

3.1.1 Installationsumgebung

Die Installationsumgebung ist der Schutz fiir volle Leistung und langfristige stabile Funktionen der

Wandler, Schauen Sie sich die installatio n-Umgebung als Folgendes:

Bedingunger
Aufstellort Innen
- 10 °C ~ + 40 °C, und die Temperaturinderungsrate kleiner ist als 0.5 / °C Minute.
Wenn die Umgebungstemperatur des Inverters iber 40 ist, Herabstufungswert  °C 19% fiir jeden
1 zusétzlich.  °C
Es wird nicht empfohlen, den Umrichter zu verwenden, wenn die Umgebungstemperatur iiber 60 ist °C.
Um die der 2u verwendet nicht den Wechselrichter, wenn die
Umgebungstemperatur
Umgebungstemperatur haufig ndert.
Bitte geben Lilfter oder die intere L unterhalb den einem
steuern, wenn der Wechselrichter in einem engen Raum, wie beispielsweise in der Schaltschrank eingesetzt ist
Wenn die Temperatur zu niedrig ist, wenn der Umrichter nach einem langen Stop liuft neu gestartet werden
muss, ist es notwendig, eine externe Heizvorrichtung, um die Innentemperatur zu erhshen, sonst zu den
Geraten auftreten kann beschadigt werden.
RH $90%
Keine Kondensation zulssig.
Feuchtigkeit
Die maximale relative Demuth sollte gleich oder weniger als 60% in korrosiver Luft gleich sein.
Lagertemperatur
- 40 <C + 70, undaiie Temperatur Rate andert weniger t han 1 °C / Minute.
Laufende Umwelt Der Einbauort des Wechselrichters sollte: Getrennt von der
Bedingung elektromagnetischen Strahlungsquelle;

"

jcherhel
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Umgebung Bedingungen

halten von verunreinigenden Luft weg, wie korrosive Gase, Olnebel und brennbares Gas;

per, wie Staub, OI, Wasser kann in den Wechselrichter nicht betreten

(Den Wechselrichter auf den brennbaren Materialien nicht installiert werden, wie Holz);

halt vor direkier Sonneneinstrahlung, Glnebel, Dampf und Schwingungen in der Umgebung

unterhalb 1000m
Hohe
Wenn der Meeresspiegel iiber 1000m ist bitte 1% fiir jeden weiteren 100 m

Vibration $5.8m/s206g)

Der Wechselrichter sollte au einer aufrechten Position installiert werden, um eine ausreichende Kiihhwirkung zu gewahrieisten.
Einbaurichtung

Hinweis:

. Goodrive10 Wechselrichter der Serie soll nach Gehauseklassifizierung in einer sauberen und beliifteten Umgebung installiert

werden.
. Die Kiihlluft muss sauber, frei von korrosiven Materialien und elektrisch leitfahigen Staub.
3.1.2 Installation Richtung
Der Wechselrichter kann an der Wand oder in einem Schrank installiert werden.

Der Wechselrichter muss in aufrechter Position installiert werden. Uberpriifen Sie den Aufstellort entsprechend den Anforderungen unten. Siehe

Kapitel im Anhang zum
3.1.3 Installations Weise
Der kann in (i alle installiert werden:

; ﬂ

]

Wall mounting
Abbildung 3-1 Installations Weise

(1) um die Lochposition. Die Lage der Lécher in den im Anhang @ der oder Bolzen an den

markierten Stellen .. (3) auf der Wand der Antriebsposition. (4) Die Schrauben in der Wand sicher.
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3.1.4 Einbauraum

%—fA %fﬁA

Abbildung 3-2 Einbauraum

Hinweis: Der Mindestabstand von A und B ist 100 mm.

3.2 Standardverdrahtung

3.21 ild des
Braking resistor
J;; PB
— | 2500 L
y P T Youtput’
Single-phase reactor Output
power supply Input | W &L ilter -1
oyl fiter LN bE =Y
Fuse e o
Braking resistor
&.. PB
u
o nput b R v
Three-phase _~ )/ ¢
power supply Input w
- fiter L& T PE
use" =
Abbildung 3-3 Anschlussbild des Hauptstromkreises
Hinweis:

sind optional Teile. Bitte

+ Die Sicherung, DC-Reaklor,
beziehen Sie sich auf Periphere Optionale Teile fir detaillierte Informationen.
Vor dem Bremswiderstandskabel anschliefien, entfemen die gelben Etiketten PB, (+), und (-) von den Reihenklemmen. Andernfalls kann

eine schlechte Verbindung auftreten

3.2.2 Kiemme_g Figur O f ¢i Haupt r cuit

+) PB u v w @

Abbildung 3-4 Terminals des Hauptstromkreises




Goodrive10 Invertern Richtlinien fir die Installation

Terminal
Klemmenbezeichnung Funktion
Zeichen
R/L
S/ L der 3-Phasgn / i AC- sind, die im
mit dem Netz verbunden.
NTU
3-Ph: die mit dem Motor im verbunden sind.
vw Der Wechselihter-Ausgang
PB
Bremswiderstand Klemme PB und (+) mit dem externen Widerstand verbunden.
™)
@ Erdungsklemme Jede Maschine hat einen Standard-PE-Terminal.
Hinweis:
. Sie keine i . Wenn es einen
in der Motorleitung zusatzlich zu der leitfahigen Abschirmung ist, verbinden den Masseleiter mit dem Masseanschiuf an den
Wechselrichter und Motor-Enden.
+ Verlegen Sie das i und getrennt.
+ T Terminal kann nichtin einphasigen Eingang angeschlossen werden
323 der Klemmen im
1. igen der des Eii mit dem des i (PE)

durch 360 Grad Erdungstechnik. Den Phasenleiter an R /L, § / N und T Terminals und vernahen.
2. Isolieren der Motorkabel und den Schirm mit dem Erdungsanschluss des Inverters durch 360 Grad Erdungstechnik. Den Phasenleiter an U, V und W

Terminals und vernahen.

3. SchlieBen des optionalen mit einem Kabel an der Position mit den gleichen Verfahren im vorherigen
Schritt.

4. Befestigen der Kabel auBerhalb des Inverters mechanisch.
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3.24 i i der

T
Multi-function input terminal 1 ~ s1 %@
Multi-funcfion input terminal 2 s2 ’_E -
s v I GND
Multi-function input terminal 3 _E@

Multi-functjon input terminal 4. s4 ’_@
Multi-functjon input terminal 5 S5/Y 4@
x [0 ol]o %,% Open collector output

0-10V/0-20mA

GND Twisted Paif/Shie\d layer
.
24v M, s
g eNDLL communication
| PECT

Frequency setting
10V " oower supply

- Al ©J3 ROA

>R01
ROC

GND

1PE

Abbildung 3-5 Schaltbild der Steuerschaltung
3.2.5 Verdrahtungsplan der Steuerschaltung
S5IY AD Al 485
I
Q
o] | L
Q

J1 J2 J3 J4
[ROATROC]| [24V[S1]S2[S3[S4[S5/Y [GND [ GND [A[JAC[10V][485+[485]

Abbildung 3-6 Verdrahtung der Steuerschaltung

Beschreibung

ROA RO Relaisausgang

Schiitzfahigkeit: 3A / AC250V, 1A / DC30V ROC

+10V Lokale Stromversorgung + 10V

1. Eingangsbereich: Al Spannung und Curran: 0~ 10 V// 0 ~ 20 mA und Schalter durch J3

2. i 20kQ; 5000

Al 3. Auflésung: das Minimum ist, wenn 5mV 10V bis 50 Hz entspricht

4. Abweichung + 1%, 25 °C

Notel: Tastatur Potentiometer Satz Al1parameters von und Al Endapparat Al2

funtzehn
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Parameter 24V
Lokale + 24V Stromversorgung, 100 mA GND
+ 10V Referenznullpotential
1. Ausgangsbereich: 0 ~ 10V oder 0 ~ 20 mA
AO 2. Die Spannung oder der Stromausgang ist an J2 abhing
3. Abweichung ¢ 1%, 25 °C
s1 Schaltersingang 1 1. Interne Impedanz: 3.3kQ
2.0~ 4V entspricht niedrigen elektrischen Pegel-Eingang und 7 ~ 30V zu
s2 Schalteingang 2 hohen elektrischen Pegel-Eingang entspricht
3. Max Eingangsfrequenz: 1 kHz
s3 Schaltereingang 3 4. Alle sind programmierbare digitale Eingangsklemme. Der Benutzer kann die
Terminal-Funktion durch Funktionscodes eingestellt
s4 Schaltereingang 4
s5 Schalteingang 5
Anschluss fiir S5/ Y und Schalter von J1 Hinweis: S5 und
Y Digitaler Ausgang ¥ nicht gleichzeitig verwendet werden
Terminal
485+ 485 und die 485 DI Wenn die
dard-485 ist, bitte twisted pairs oder Abschirmkabel verwenden. 485-
3.3 Aufbau Schutz
3.3.1 Schiitzen des und der Ei in
Schiitzen des und der Eil in ituati und vor L Ordnen Sie den

Schutz gemat den folgenden Richtlinien.

The inverter
—

Input cabel

Fuse

Abbildung 3-10 Fuse-Konfiguration

Hinweis: Wahlen Sie die Sicherung als das Handbuch angegeben. Die Sicherung wird das Eingangsstromkabel vor Schaden, in KurzschluBsituationen

schitzen. Es wird auf die umliegenden Geréte schiitzen, wenn das Innere des Inverters kurzgeschlossen wird.

3.3.2 Der Schutz der Motor und Motorkabel

Der Wechselrichter schiitzt den Motor und die i in einem wenn das nach dem des

ist. Keine

sind.
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* Wenn der Wechselrichter mit mehreren Motoren verbunder

, ein separater i oder

A mus fiir den Schutz jedes Kabel und Motor verwendet werden. Diese Vorrichtungen kénnen eine separate Sicherung erforderlich,

den Kurzschlussstrom zu unterbrechen.

333 ieren einer Byp:

Es ist notwendig, Stromfrequenz und variabler Frequenz-L fir die Si der konti normaler Arbeit des Wechselrichters

einzustellen, wenn Fehler in einigen wichtigen Situationen auftreten.
In einigen besonderen Situationen, zum Beispiel, wenn es nur in Softstart verwendet wird, kann der Umrichter in pow unterhalten werden g Frequenz ausgefilhrt nach

dem Starten und einige entsprechenden Bypass hinzugefiigt werden sollen.

tung an die an den Ausgang angelegten Wechselrichterausgangsanschliisse U, V und W.

* Niemals die Versorgungsl
A Netzspannung verbindet in einem des 2ur Folge haben kann.

Wenn haufige Schalten erforderlich ist, eingesetzt werden mechanisch angeschlossenen Schalter oder Schiltze, um sicherzustellen, dass die Motorklemmen nicht auf die

sind und die gleichzeitig.
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4 Bedienung der Tastatur Vorgehen

Das Tastenfeld wird verwendet Goodrive10 Serie Umrichtern zur Steuerung des Daten-Lesezustand und Parameter anpassen.

Hinwei

wahlweise.

Abbildung 4-1 Keypad

Befestigen die externe Tastatur mit M3 oder

Seriennummer|

Name

Beschreibung

Zustand

LED

RUN/TUNE

LED aus bedeutet, dass der Wechselrichter in dem Stoppzustand ist;
LED-Blinken bedeutet, dass der Umrichter im Parameter Autotune Zustand

befindet; LED bedeutet, dass der Umrichter im Betriebszustand befindet.

FWD / REV

FED/REV-LED

LED aus bedeutet, dass der Wechselrichter in dem Vorwartsdrehzustand befindet;

LED bedeutet, dass der in dem ist

LOCAL / REMOT

LED fiir die Tastaturbedienung, Terminals und
Fernkommunikationssteuer LED aus bedeutet, dass der Wechselrichter in|
dem Tastatur-Betriebszustand ist; LED blinkt, bedeutet der

in den Terminals befindet; auf Mittel LED

jstindem entfernten

AUSFLUG

LED fiir Fehler

LED an, wenn der im ist; in LED

aus; LED-Blinken bedeutet, dass der Wechselrichter ist in der Uberlast Voralarm

Zustand,

Einheit

LED

Semeint h e Einheit angezeigt currentl y

Hz Frequenzeinheit

EIN aktuelle Einheit

v Spannungseinneit

RPM Drehgeschuindigkeit Einheit

% Prozentsatz

18

Code st;\llge LED-Anzeige zeigt verschiedene Dateniiberwachung und Alarmcode wie Set
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Name Beschreibung
Anzeige | Frequenz und Ausgang Frequen cy.
ing angezeigt entspre angezeigt entspre angezeigt entspre
Zone Wort Wort ding Wort Wort ding Wort
0 0 1 1 2 2
3 3 4 4 5 5
6 6 7 7 8 8
9 9 EN En B B
c c d d E E
F F H H ich ich
L L N N n n
o o P P r r
s s t t u u
v v - -
digitaler
4 potenti Entspricht Al1.
ometer,
p RG Programmi Geben Sie oder aus der ersten Meniiebene entkommen und entfernen Sie die
ESC ng Schlassel Parameter schnell
ﬂ;\ Eingabetaste offngn Sie das Menii Schritt-fiir-Schritt
ENT bestétigen Parameter
Preiaste nach obey Erhhen Daten oder Funktionscode progressiv
i AB-Taste Daten oder Funkti progt
Nach rechis bewegen ~ die Anzeige Parameter wahlen
Taste Rechte Shiftaste | Kreisférmig in Anhalten und Fahrmodus. Wahlen Sie die Parameter
5 s Sehiussel modifizieren Ziffer wahrend der Parameteranderung
Mit dieser Taste wird am Umrichter in Schiisselbetriebsmodus zu
<> RUN
betreiben
Mit dieser Taste wird in Betriebszustand zu beenden und es durch den
STOP Stop / Funktionscode P07.04 begrenzt Dieser Schiiissel verwendet, um alle Steuerarten im
RST @ Reset-Taste Fehleralarmzustand zuriicksetzen
QUCK
10G Schnelttaste Die funktion dieser Taste wird durch den Funktionscode bestatigt
P07.02.
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4.1 Tastatur Anzeige

Die Tastatur Anzei von Goodrive10 der Serie ist unterteilt in u stoppen, L

Parameter und und so weiter.

4.1.1 Angezeigte Zustand des Anhaltens Parameter

Wenn der Wechselrichter in dem Stoppzustand ist, wird das Tastenfeld Stoppen Parameter anzuzeigen, die 4-2 in Figur gezeigt ist.

Im kénnen Arten von angezeigt werden. Wahlen Sie die Parameter von P07.07 angezeigt werden soll oder nicht. Beachten

Sie die Anweisungen von P07.07 fir die detaillierte Definition jedes Bit.

Im Stoppzustand gibt es 14 zu stoppen Parameter ausgewahit werden kénnen, angezeigt werden sollen oder nicht. Diese sind: Sollrequenz, Busspannung,

Zustand, Zustand, PID Referenz, PID-Istwert, Al1, Al2 und die aktuelle Stufe des m ylti styfigen Geschwindigkeiten
Zshiwert Puls. P07.07 Dose wihle aus Parameter angezeigt ader nicht von Bit werden und_ VERSCHIEBUNG kannen die Parameter Form verschisben links nach

rechts, QUICK/ JOG (P07.02 = 2) versr.‘\leben sich d|4 Parameter von links nach rechts bilden.

422 igte Zustand der

Nachdem der Wechselrichter gilltigen Lauf Befehle empfangt, wird der Wechselrichter in den Betriebszustand eintreten und die Tastatur wird den
Betriebsparameter anzuzeigen. RUN / TUNE auf dem Tastenfeld LED ist eingeschaltet, wahrend die FWD / REV durch die aktuelle Laufrichtung bestimmt
wird, die als Bild 4-2 gezeigt ist.

Im Betriebszustand gibt es 22 Parameter ausgewahit werden knnen, angezeigt werden sollen oder nicht. Sie sind: Laufirequenz, eingestellte Frequenz,

PID Referenz, PID- Zustand, Zustand und die
aktuelle Stufe der Mehrstufen-Drehzahlen, den Impuls Zahiwertes, Al1, Al2, Prozentsatz der Motoriiberlast, prozentualer Anteil der INVE,gter overl OAD, lineare
Geschwindigkeit. P07.05 und P07.06 kénnen
‘wiblen Sie di ngezeig oll oder nicht fir Bit und 2L YERSCHIEBUNG erlnau die Parume‘sr Form verschieben links nach rechts,

W (Pu7.+z =2) kénnen die Parameter von rechts nach links verschieben.

4.1.3 angezeigt Zustand der Fehler
Wenn der Umrichter das Fehlersignal erkennt, wird es in den Fehler Voralarm eingeben Zustand anzeigt. Die Tastatur wird disp lag der FAU LT-Code durch
Ausklopfen. Die TRIP-LED auf der Tastatur eingeschaltet ist, und die Fehler-Reset kann durch die betrieben werden STQP / RST auf dem Tastenfeld,

| I

¥ oder

4.4 angezeigter Zustand des Funkti der

In dem Zustand des Anhaltens ausgefilhrt wird oder ein Fehler, driicken Sie maﬂmemnguusﬁand sintrtt (wenn es ein Passwort ist, sishe P07.00)

Das Bearbeltungszustand wird auf zwel classe angezeigis von Minnem u, und die ist: / -»func,ion Code Parameter,

ariicken Sie DATA/ ENT in,dig disl Aved Zustand der Funktionsparameter. Auf diesem Zustand amem die +arametsf oder driicken Sie zum Speichem PRG
LESC fliehen. | |

20
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A

k3 reuu| 59

Stopping parameters Running parameters Fault display

Abbildung 4-2 angezeigten Zustand
4.2 Tastatur Betrieb

Betrieb des Frequenzumrichters iiber Bedienfeld. Siehe die detaillierte Strukturbeschreibung des Funktionscodes in der kurzen Diagramm von Funktionscodes.

4.2.1 Wie der Funktionscodes des Umrichters dndern

Der Wechselrichter verfiigt iiber drei Ebenen-Meni, das sind

1. Gruppen Anzahl der Funktionscode (First-Level-Ment)

2. Tab firr den Funktionscode (Second-Level-Menii)

3. Sollwert der Funktion cod g (dritter le vel Meni) Bemerkungen: Driicken Sie sowohl die BRG / ESC und das DATA/ ENT in das Menii der zwsiten Ebene von der

dritten Men(i i kann. $erl i J| Drﬂckemn die eingestellten Parameter in das Control Panel speicher,

und dann r eturn in das Menii der zweiten Ebene mit automatisch auf den néchsten Funktionscode verschoben wird; wahrend Sie

PRG/ESC wir+ direkt an das Second-Level-Menil zuriickzukehren, ohne die Parameter zu speichern, und halten Sie an dem aktuellen Funktionscode zu bleiben.

Im Rahmen der dritten Meniiebene, wenn der Parameter kein Flackern Bit hat, bedeutet es die Code-Funktion nicht geandert werden kann. Die méglichen
Griinde kénnten sein:

1) Dieser Funktionscode ist nicht modifizierbare Parameter, wie tatséchlich Parameter, Operati und so weiter;

2) Dieser Funktionscode ist nicht modifizierbar in Laufzustand, sondemn in modifizierbaren Stoppzustand. Beispiel: Stellen Sie den

Funktionscode P00.01 von 0 bis 1

o o o a

=, F_nnrrn:
—

. The upit is blinking
All digits are blinking  The unit is blinking

ETIAT
The unit is blinT(ing

Note:when setting, [Eland can be used to shift and adjust.

Abbildung 4-3 Skizze Karte modifizierenden Parameter

21
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4.2.2 Wie das Passwort des Umrichters ein

der Serie bieten Funktion fir die Nutzer. Stellen Sie P7.00 das Passwort zu gewinnen
und pa ssword Schutz wird sofort gilltig, nachdem sie von dem Funktionscode Bearbeitungszustand beenden. Driicken Sie
laggmmaljer in den Code Funktionszustand der Bearbeitung ,0.0.0.0.0° wird angezeigt. Es sei denn, das richtige Kennwort verwenden, kinnen die Betreiber
geben Sie es nicht
Set P7.00 auf 0 Passwortschutz-Funktion deaktivieren.

Der Pass Wortschutz wird sofort glltig, nachdem der i i lickzieh bilden. Driicken Sie

lamm wisl:sr in den Code Funktionszustand der Bearbeitung ,0.0.0.

geben Sie es nicht.

0" wird angezeigt. Es sei denn, das richtige Kennwort verwenden, kinnen die Betreiber

CSEmg: o PO —e e PO

All digits are blinking The unit is blinking The pnit is Blmkmg

e o 8 o a8 8 @
e

T 8 —— COoeD- e I
The unit is blmkmg The unit is b\mk\ng The unit is blmkmg
Note:when setting, B=land [A] +[¥] can be used to shift and adjust.

Abbildung 4-4 Skizze Karte von Passwort-Einstellung
4.2.3 Zustand des Umrichters durch Funktionscodes sehen

Goodrive10 Serie Wechselrichter bieten Gruppe P17 als der Zustand Inspektionsgruppe. Benutzer kinnen in P17 direkt eingeben, den Zustand zu beobachten.

i e R
.
Al digits are blinking IEI The unit is blmk% The yn

¢ o o o

°
The unit is blinking The unit is blinking

Abbildung 4-5 Skizze Karte Zustand beobachten

22
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5 Funktionsparameter

Die Funktionsparameter des Goodrive10 Serie Invertern wurden in 30 Gruppen (P00 ~ P29) unterteilt entsprechend der Funktion, von denen P18 P28

3N M

~ reserviert sind. Jede F enthalt

Zum Beispiel, ,P08.08" bedeutet den achten

Funktionscode in der Gruppenfunktion P8, P29 Gruppe Fabrik reserviert, und die Benutzer sind diese Parameter fiir den Zugriff untersagt. Fir die

derf der F

zu der ersten

entspricht, entspricht der Funktionscode mit

der zweiten Meniiebene und der Funktionscode entspricht die dritte Meniiebene.

1. Unten ist die Anweisung der Funktionslisten:

Die erste Spalte ,Funktionscode”: Codes der

Name des

Gruppe und ;

Die zweite Spalte ,Name":

Die dritte Spalte ,Detaillierte D:

der Parameter”:

Darstellung der Funktionsparameter

Die vierte Spalte t“: der lingliche Werk eil

Wert des i H

Die fiinfte Spalte ,Andern*: das Charakter von

(die Parameter gendert werden kannen oder nicht, und die modifizierende

Bedingungen), unten ist die Anweisung:

edeutet, dass der Sollwert des Parameters auf Anschlag modifiziert werden kann und Laufzustand ;

» @, Ist der eingestellte Wert des Parameters kann nicht auf dem Fahrzustand geéndert werden, ;

- ¢ .- Mgans der Wert O f der Parameter den realen Erfassungswert ist, die sich nicht m odified.
Funktion andern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

P00-Gruppe Grundfunktionsgruppe

2: SVPWM Steuerung (geeignet fiir AM)

Betriebsart 2 eignet sich in Fallen, in denen es nicht hohe Regelgenauigkeit, wie die Last von
P00.00 2 ®
Drehzahlregelung Ventilatoren und Pumpen benétigt. Ein Umrichter kann mehrere Motoren treiben.

Wahlen Sie das L des Der des

Wechselrichters enthéilt: Start-up, Stopp, Vorlauf, Riicklauf, Joggen und

Fehler-Reset. 0: Keypad Laufbefehlskanal ( ,LOCAL / REMOT" light off)

Fihren Sie die Befehissteusrung durch LAUE - STDP / RITfuf dem Tastenfbic.
Legen Sie die Multifunktionstaste QUICK / £§§ zu EWD 2 Ra!

Verschiebung Spat ction (207,02 = 3) die Laufrichtung zu &ndem; Dricken Sie LAUE
undm gleic'ueilig im Beirie‘)szustand der Inverter Kiiste zu stoppen zu
machen. 1: Terminal Laufbefehiskanal ( ,LOCAL / REMOT “Flackern)

1

Fuhren

P00.01 Befehlskanal

Fuhren Sie den laufenden Befehl Steuerung durch die Vorwarts
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Funktion Standardweft dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Drehung, Rilckwéirtsdrehung vorwiirts und Joggen und Riickwirts Joggen der
Multifunktionsterminals 2: Kommunikation
Laufen Befeh! Kanal
(LOCAL / REM! T'aLb;
Der Laufbefehl wird durch den oberen Monitor iber Kommunikation gesteuert
Dieser Parameter wird verwendet, um die maximale Ausgangsfrequenz des
Wechselrichters einzustellen. Anwender sollten ihr Augenmerk auf diesen Parameter
P00.03 Max]Ausgabe zahlen, weil sie die Grundlage der und die der 50.00Hz @
Frequenz
und ist. P00.04 ~ 400.00Hz
Die obere Grenze der Lauffrequenz ist die obere Grenze der Ausgangsfrequenz
Obergrenze der
des Wechselrichters, die niedriger als die oder gleich der maximalen Frequenz ist.
P00.04 Lauffrequenz 50.00Hz ®
Einstellbereich: P00.05 ~ P00.03 (Max Ausgangsfrequenz.)
Die untere Grenze der L. ist, dass die des
Wechselrichters.
Der Wechselrichter arbeitet it der unteren Grenzfrequenz, wenn die eingestellte Frequenz
Untere Grenze der
niedriger ist als die untere Grenze ein.
P00.05 Lauffrequenz 0,00Hz ®
Hinweis: Max. 2 obere untere z
Einstellbereich: 0,00 Hz ~ P00.04 (obere Grenze der Lauffrequenz)
Ein Hinwels: Frequenz A und Frequenz B kannen nicht den gleichen Frequenz Einstellungsmodus
P00.06 f 54Dl den. Die kann durch P00.09 eingestelt werden. 0 °
0: Keypad D: icht der Tastatur )
Andern, um den Wert fiir den Funktionscode P00.10 (eingestellt, die Frequenz iiber die
Tastatur), um die Frequenz, die durch die Tastatur zu andem. 1: Analog Al1 Einstellung
B (entspricht Al) 2: Analog AI2 Einstellung
P00.07 Frequenzbefehlsguswahl 2 °

Analog-Eingangsklemme stellt die Frequenz. Es gibt 2
Standard-Analog-Eingangsklemme, von der Al1 durch digitale Potentiometer
eingestellt wird, Al2 (0 ~ 10V / 0 ~ 20 mA) durch die Drahtbriicke geschaltet

werden.
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

Hinweis: wenn Al2 0 wahlt ~ 20 mA-Eingang, 20 mA bis 10 V entspricht.

100,0% des Analogeingangs entspricht P00.03, -100.0% des analogen Eingangs in|

den Riickwarts P00.03 entspricht. 6:

Der lauft bei i wenn P00.06 =

6 oder P00.07 = 6. Set P05 die aktuelle Laufstufe zu wahlen, und stellen Sie P10

die aktuelle Lauffrequenz zu wahlen.

Mehrstufiges Geschwindigkeit hat die Prioritét, wenn P00.06 oder P00.07 nicht
gleich 6 ist, aber die Setzstufe kann nur die 1 ~ 15 Stufe sein. Die Einstellung Stufe|

1~ 15, wenn P00.06 oder P00.07 gleich bis 6. 7: PID-Regelung Einstellung

Der Laufmodus des Wechselrichters ist Prozess PID-Regelung, wenn P00.06 = 7
oder P00.07 = 7. Es ist notwendig, P09 einzustellen. Die Lauffrequenz des
Umrichters ist der Wert nach PID-Effekt. Siehe P09 fiir die detaillierte Information
der vorgegebenen Quelle, voreingesteliten Wert, Feedback Quelle PID. 8:

MODBUS Kommunikationseinstellroutine

Die Frequenz wird durch MODBUS-Kommunikation gesetzt. Siehe P14 fir detaillierte

Informationen.

P00.08

B

Frequenzbefehisr}

0: Maximale 100% der

B Frequenz entspricht die

maximale 1: ein 100% der Eir B

Frequenz auf die maximale Ausgangsfrequenz entspricht. Wahlen Sie diese
bferenz
Einstellung, wenn sie auf der Basis eines Frequenzbefehls anpassen muss

P00.09

Kombinationstyp

der Einstellung

Quelle

0: A, die Stromfrequenzeinstellung A freauency Befehl 1 ist: B, die aktuelle

istB 2: A + B, die aktuelle

F A+BF F ist

3: AB, die aktuelle ist ein -B
4: Max (A, B): Je grofer ein zwischen einer Frequenz Befehl und B Frequenz die
Sollirequenz. 5: Min (A, B): Die untere zwischen einer Frequenz Befehl und B

Frequenz die Sollfrequenz.

Hinweis: Die ination kann durch Weise werden,
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

P05 (Klemmfunktion)

P00.10

Tastatur eingestellten

Frequenz

Wenn A und B Frequenz Befehle als ,Tastatureinstellung” ausgewahlt sind, wird

dieser Parameter der Anfangswert des Inverters Referenzfrequenz sein

Einstellbereich: 0,00 Hz ~ P00.03 (die Max-Frequenz.)

50.00Hz o

P00.11

ACC Zeit 1 ACC Z

it bedeutet, die bendtigte Zeit, wenn der Umrichter beschleunigt
von 0 Hz bis max. Ein (P00.03).

Modellabhang

big

P00.12

Dezember Zeit 1

Dezember Zeit bedeutet, die bendtigte Zeit, wenn der Umrichter nach unten von
dem Max beschleunigt. Ausgangsfrequenz 0 Hz (P00.03). Goodrive10 Serie
Invertern definiert vier Gruppen von ACC / DEC Zeit, die von P05 ausgewahit
werden kann. Das Werk ACC / DEC Zeit des Inverters ist die erste Gruppe.

Einstellbereich von P00.11 und P00.12: 0.0 ~ 3600.0s

Modellabhang

big

P00.13

Laufrichtungswal

0: Lauft in der Standardrichtung der Umrichter in der Vorwartsrichtung lauft. FWD /

REV-Anzeige ist 1: Laufe an der Richtung, der

Wechselrichter I4uft in der umgekehrten Richtung. FWD / REV-Anzeige leuchtet.

Andern, den F i die Drehri des Motors zu i Dieser

Effekt ist gleich der um die Drehrichtung verschiebt, indem entweder zwei der
Motorleitungen Einstellen (U . und W), Die Motordrehrichtung kann geandert werdery

indem QUICK / JOG auf dem Tastenfeld. Siehe Parameter P07.02.

h

Hinweis: Wenn die i wieder auf den kommt, wird

die auch auf die In einigen
Fllen sollte mit Vorsicht verwendet werden nach der Inbetriebnahme, wenn die

Anderung der Drehrichtung gesperrt st

2: Verbieten in umgekehrter Richtung laufen: Es kann in einigen speziellen Fallen eingesetzt

werden, wenn der Rilckwartslauf deaktiviert ist
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

skage
Low Low
10kHz
¥ High High

Die Beziehungstabelle der Motortyp und Trégerfrequenz:

Der Fabrik-Wert von
Motorentyp
Tragerfrequenz

0,2~22kW 4kHz

TragerfrequenzpiggteNifigil der hohen Tragerfrequenz: ideale Stromwellenform, die wenig Strom .
Modellabhéngig

P00.14 Welle und 4 Der Nachteil der hohen Tragerfrequenz: @
Erhohen des , Erhohung der i und die
auf die Der muss auf hohe

Trégerfrequenz zu Leistungsminderung. Zur gleichen Zeit, die Leckage und
elektrische magnetische Storungen zunehmen. niedrige Tragerfrequenz anwendet,

im zu der oben zu niedrigen T wird instabilen

Lauf verursachen, Drehmoment abnimmt und surge.

Der Hersteller hat es eine verniinftige Tragerfrequenz, wenn der Umrichter in der

Fabrik ist. Im Allgemeinen Benutzer muR nicht die Parameter andern.

Wenn die verwendete Frequenz des Frequenzstandardtrager iberschreitet, muss
der Wechselrichter 10% fiir jede weitere 1k Trégerfrequenz zu

Leistungsminderung. Einstellbereich: 1,0 ~ 15.0kHz

0: ungiiltig
1: Gilltig wahrend des gesamten prodecure

P00.16 AVRIFunktion Die automatische Anpassung der Funktion des Wechselrichters kann die Auswirkung auf die 1 o
Auswahl

des i da der
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Funktionsparameter

Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

P00.18

Restore-Funktiol

Parameter

0: Keine Funktion 1: Wiederherstellen der

Standardwert 2: Clear Stérschrieben

Hinweis: Die Code-Funktion wird auf 0 wi nachdem der Betrieb d

gewahiten Funktionscode beenden.
Wiederherstellung auf den Standardwert wird das Benutzerkennwort abbrechen, benutzen Sie bifte diese.

Funktion mit Vorsicht verwenden.

P01 Gruppe Inbetriebnahme und Steuerung stoppen

P01.00

Start-Modus

0: Start-up direkt: Start vom Startfrequenz P01.01 1: Start-up nach dem
Gleichstrombremsung: Starten des Motors von der Startfrequenz nach dem

Gleichstrombremsung (den Parameter P01.03 und P01.04). Es ist geeignet, in den

Fallen, in denen eine der geringen T wahrend des Starts

auftreten konnen.

P01.01

Direktstart-up

der direkten bedeutet die (] Frequenz

wahrend des Inverterausgangs. Siehe P01.02 fiir detaillierte Informationen.

Einstellbereich: 0,00 ~ 50.00Hz

0.50Hz

P01.02

Retentionszeit
der

Ausgangsfrequer]

Set eine richtige Startfrequenz beim Anfahren des Drehmoment des Wechselrichters
2u erhthen. Wahrend der Retentionszeit der Ausgangsfrequenz st die

des die Und dann wird der

Umrichter von der Startfrequenz auf die eingestellte Frequenz laufen. Wenn die
eingestellte Frequenz, die niedriger als die Ausgangsfrequenz ist, wird der
Wechselrichter stoppen und luft in der Stand-by-Zustand halten. Die

Ausgangsfrequenz wird in der unteren Grenzfrequenz beschrénkt.

Einstellbereich: 0,0 ~ 50.0s
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
die Brems Der Umrichter durchfiihrt DC Bremsen an dem Bremsstrom Satz vor dem Start,
Strom vor und es wird nach der DC-B it igen. Wenn die DC-B tauf0
P01.03 0,0% °
dem Start gesetzt ist, ist die DC-Bremsung ungilltig.

Je starker der Bremsstrom, desto groRer ist die Bremsleistung. Der
5 DC-Bremsstrom vor dem Starten den Prozentsatz des Nennstroms des
Die Bremszeit

Wechselrichters. Der Einstellbereich von P01.03: 0.0 ~ 100.0% Der Einstellbereich
P01.04 vor dem Start 0,00s ®

von P01.04: 0,0 ~ 50.0s

Der Anderungsmodus der Frequenz bei der Inbetriebnahme und Betrieb. 0:
ACC/ DEC Linear-Typ

P01.05 0 °
Auswahl

Die Ausgangsfrequenz erhdht oder verringert sich linear.

0: Verlangsamen zu stoppen: Nach dem Stoppbefehl giiltig wird, der Inverter

verzégert die wahrend der Zeit zu verringern.

Wenn die Frequenz auf 0 sinkt, stoppt der Inverter.
Stop-Auswahl|
P01.08 0 °

1: Kilste zu stoppen: Nach dem qiiltig wird, der nicht
mehr den Ausgang sofort. Und die Last Kisten an der mechanischen Tragheit zu

stoppen.

Startfrequenz der| gyairequenz der Gleichstrombremsung: Starten Sie die DC-Bremsung, wenn die

0,00H o
P01.09 Gleichstrombremsunt o ienz Lauffrequenz von P1.09 bestimmt ausgehend erreicht. z

Wartezeit vor dem DC-Bremse: Wechselrichter blockieren den Ausgang, bevor die

Wartezeit vor dem | Gleichstrombremsung gestartet wird. Nach dieser Wartezeit wird die

P01.10 DC-Bremsen Gleichstrombremsung gestartet werden, um ( durch 0,00s ©

mit hohen indigkeit zu verhindem. DC : Der Wert von P01.11 ist der

Prozentsatz des Nennstrom des Umrichters. Je groRer der DC Bremsstrom ist, desto

DC Brems groRer ist das DC Bremszeit: Die der DC-Bremse. Wenn
PO1.11 00% o
aktuell die Zeit 0 ist, ist die DC-Bremse ungiltig. Der Wechselrichter wird mit der eingesteliten
zu stoppen.
DC Brems
PO1.12 0,00 °
Zeit
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Gonstant
"‘"T'T'auc speed DEG T 1“.' ¥
PLI\'J.) PO1.DE A Po1.10 |

! P13.14 P13.15

Der Einstellbereich von P01.09: 0,00 Hz ~ P00.03 Der
Einstellbereich von P01.10: 0,0 ~ 50.0s Der Einstellbereich von
P01.11: 0.0 ~ 100.0% Der Einstellbereich von P01.12: 0,0 ~

50.0s

Wahrend des Verfahrens der FWD / REV Drehschalt, stellen Sie die Schwelle durch
PO01.14, die als der nachstehenden Tabelle ist:

ol ¢
el

Totzeit von FWD /

P01.13 REV Dreh 0,00s o
Einstellbereich: 0,0 ~ 3600.0s
Das Stellen Sie den Schwellenpunkt des Wechselrichters: 0: 0 nach dem Schalten
Umschalten Frequenz 1: Schalten nach der Startfrequenz 2: Schalter nach einer
PO1.14 0 o
2zwischen FWD | Verzégerungszeit, wenn der Inverter stoppt
/ REV Dreh
Stoppen
P01.15 0,00 ~ 100.00Hz 1.00 Hz o
Geschuindigket
Terminal Wenn der Laufbefehlskanal die Klemmensteuerung ist, wird das System beim
P01.18 Laufschutz Einschalten des Zustands des Lauf Terminal erfassen. 0 °
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
beim 0: Das Terminal laufende Befehl ist ungiiltig, wenn beim Einschalten. Auch der
Einschalten laufende Befehl giiltig wahrend des Einschalten wird erkannt wird, wird der

Umrichter nicht ausgefiihrt und das System halt im Schutzzustand, bis der Befehl

wird und wieder

1: Das Terminal laufende Befehl giilti ist, wenn sie auf der Stromversorgung. Wenn der
laufende Befehl erkannt wird wéihrend des Einschalten giiltig zu sein, wird das System

der i startet nach der

Hinweis: Diese Funktion sollte mit Vorsicht ausgewahit werden oder ernsthafte

Ergebnis folgen.

Dieser Funktionscode bestimmt den Betriebszustand des Wechselrichters, wenn die

eingestellte Frequenz niedriger als die Untergrenze-eins.
Die Lauffrequenz

niedriger als die
0: Fiifren bei der unteren Grenzfrequenz 1: Stop 2:
untere Grenze
der Ruhezustand
einer (giiltig, wenn

PO1.19 0 °
die untere
Der Wechselrichter wird Kiiste zu stoppen, wenn die eingestellte Frequenz, die niedriger
Grenzfrequenz
ist als die untere Grenze ist one.if die eingestellte Frequenz oberhalb der unteren Grenze
iber 0 ist)
ist wieder und es dauert fiir die Zeit von P01.20 gesetzt ist, wird der Wechselrichter auf
den Lauf wieder automatisch Zustand.
Dieser bestimmt den Wenn die L
des Wechselrichters niedriger ist als die untere Grenze ein, wird der Wechselrichter durch
Stehenbrechen. Wenn die eingestellte Frequenz oberhalb der unteren Grenze man wieder,
Hibernation und es dauert fiir die durch P01.20 tellte Zeit, wird der
P01.20 restore delay ausgefiinrt. 0.0s °
Zeit
Hinweis: Es ist der Gesamtwert, wenn die eingestellte Frequenz oberhalb der unteren)
Grenze ist.
Einstellbereich: 0,0 ~ 3600.0s (gilltig, wenn P01.19 = 2)
Diese Funktion kann den Umrichter Start oder nicht nach dem Ausschalten aktiviert und
wieder einschalten. 0: Deaktiviert
P01.21 Neugtart nach 0 o
ausschalten

1: Aktiviert, wenn das Ausgangs Bedarf erfillt wird, wird der Wechselrichter automatisch

ausgefiihrt, nachdem sie von P01.22 definiert fiir die Wartezeit
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Funktion Standardweft dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Die Funktion bestimmt die Wartezeit vor dem automatischen Betrieb des
Umrichters bei Ausschalten und dann Einschalten.
; f
Die Wartezeit des
Wiederanlaufes nach
PO1.22 1.0s o
Strom !
AL 2. Tia
aus T 1 >
i =g
Auening Praw Poweran
ot
Einstellbereich: 0,0 ~ 3600.0s (giltig, wenn P01.21 = 1)
Die Funktion bestimmt die Bremsfreigabe nach dem laufenden Befehl gegeben wird, und
der istin einem und wartet auf die Verzsgerungszeitf
P01.23 0,0s °
Zeit durch P01.23 Einstellbereich: 0,0 ~ 60,0s
Verzogerung der
P01.24 Stoppgeschwindigkdt Einstellbereich: 0,0 ~ 100,0 s 0,0s °
P02 Gruppe Motor 1
Asynchronou s
Modellabhangig
P02.01 Motornenn 0,1~ 3000.0kW ®
Leistung
Asynchronou s
P02.02 Motornennfrequeng 0,01 Hz ~ P00.03 (die Max. Frequenz) 50.00Hz @
Asynchronou s
Modellabhangig
P02.03 Motornenn 1~ 36000rpm °
Geschwindigkeit
Asynchronou s
Modellabhangig
P02.04 Motornenn 0~ 1200V °
Stromspannung
P02.05 Asyrfchronou 0.8 ~ 6000.04 Abhangen °
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
s Motornenn modell
aktuell

Asynchronou s
Modellabhangig
P02.06 Motorstator 0,001 ~ 65.535Q o

Widerstand

Asynchronou s
Modellabhangig

P02.07 Motorrotor 0,001 ~ 65.535Q °
Widerstand
Asynchronou
s Motor Modellabhangig
P02.08 0,1~ 6553.5mH °

Streuinduktivitat

Asynchronou

s Motor Modellabhangig
P02.09 0,1~ 6553.5mH o
Gegeninduktivital

Asynchronou

s Motor Modellabhangig
P02.10 0,1~ 6553.5A o
nicht-Laststrom

0: kein Schutz

1: Gemeinsamer Motor (mit geringer Geschwindigkeit Kompensation). Weil die

Wirkung der Motoren wird werden, wird
der entsprechende elekirische Hitzeschutz richtig eingestellt werden. Das
niedriger Drehzahlausgleich

MotoriiberlastseHitnn hier erwahnt wird, bedeutet die Schwelle des Uberlastschutzes des Motors,

P02.26 deren Verringerung Lauffrequenz unter 30 Hz. 2 °
2: Frequenzkonversion Motor (ohne Iangsame Geschuindicgeit
weil der der spezi Motoren nicht

von der Drehgeschwindigkeit beeinflusst wird, ist es nicht notwendig, zu justieren
der Schutzwert wahrend

mit niedriger Geschwindigkeit.
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Wenn P02.27 = Uberlastschutz Strom von  das
Motor / Nennstrom des Motors
Also, je gréRer der Uberlastkoeffizient ist, desto kiirzer ist die Meldezeit des

( ist. Wenn der <110%, gibt es keinen

C Wenn der U =116% ist, wird der Fehler nach|

1 Stunde gemeldet werden, wenn der Uberlastkoeffizient = 200% ist, wird der
MotoriiberlaststtrgRier nach 1 Minute zu melden.

Koeffizient
P02.27 100,0% ©

1 sy

Vmaruse

116%

Einstellbereich: 20,0% ~ 120,0%

P04 Gruppe SVPWM Steuer

Diese Funktionscodes definieren die V / F-Kurve von Goodrive10 Motor, um die Notwendigkeit

von verschiedenen Belastungen gerecht zu werden. 0: Gerade V / F-Kurve ; Anlegen der
Motor V /

P04.00 konstanten Drehmomentlast 0 °
F-Kurve-Einstellung

1: Multi-Punkte V / F-Kurve

P04.01 Dref it steigert Dr auf die fir die der niedrigen 0,0% °

Frequenz Drehmorment. P04.01 st fir den Max. Die Ausgangsspannung Vs.

P04.02 definiert den P der Schii des u o
D solte der Last werden. Je grofier die
Last ist, desto grofer ist das Dy Zu grofy D ist nicht

angebracht, da der Motor mit iiber Magneten laufen wird, und der Strom des Umrichters

erhaht sie die Temperatur des Umrichters zu addieren und die Effizien zu verringern
P04.02 Drehmpmentanhebung 20,0% ©
schliefien Wenn die Drehmomenterhdhung auf 0,0% festgelegt ist, ist der Wechselrichter

automatische Drehmomentanhebung

Drehmomentanhebung Schwelle: unterhalb diesem Frequenzpunkt, die
Drehmomentverstérkung st giilig, aber tiber diesen Frequenzpunkt, die

Drehmomentverstrkung ist ungiiltig
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Funktionsparameter

Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
‘o
Der Einstellbereich von P04.01: 0,0% :( automatisch) 0,1% ~ 10,0% der
Einstellbereich von P04.02: 0,0% ~ 50.0%
Motor V / F
P04.03 Frequenzpunkt JE_J‘QI,.T?‘!"‘-‘ oitnge 0,00Hz o
1 va
Motor V / F V2 o 4 :
P04.04 Spannungspunkt] : ; s 00.0% ©
! ! !
Dl He
Motor V / F e
P04.05 Frequenzpunkt [ \yenn po4.00 = 1 kann der Anwender V/ // F-Kurve durch P04.03 ~ P04.08 00,00Hz ©
2 eingestellt.
V/Fistin der Regal entsprechend der Last des Motors eingestelt. Hinweis: V1 <2 < {3,
e vie 1 <2 <f3. Eine zu hohe Niederfrequenzspannung wird den Motor tberméRig oder
P04.06 Spannungspunkt 00.0% o
erwarmen. Der kann die L oder
2 ( auftreten.
Motor V / F
0407 Frequenzpunki | Der Einstellbereich von P04.03: 0,00 Hz ~ P04.05 Der Einstelibereich von P04.04, | g oopiz o
3 P04.06 und P04.08:
0,0% ~ 110,0%
Motor v/ F Der Einstellbereich von P04.05: P04.03 ~ P04.07 Der Einstellbereich von P04.07:
P04.08 Spannungspunki | P04.05 ~ P02.02 (die Nennfrequenz des Motors 1) 00.0% ©
3
Dieser Funktionscode wird verwendet, um die Anderung der Rotationsgeschwindigkei
Motor V/ F durch Belastung wéhrend Kompensation SVPWM Kontrolle zu kompensieren, die
Rutsch Steifigkeit des Motors zu verbessern. Es kann auf die Nennschlupffrequenz des 38ov:
Fos09 compensatio Motors eingestellt wird, wie unten gezahit wird: 100,0% o
Versariung

af=fon*p/60
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwett dndern

Davon, fs sein Funktionscode ist die Nennfrequenz des Motors ist, ist P02.02; n ist
die Nenndrehgeschwindigkeit des Motors und dessen Funktionscode ist P02.03; p
die Polpaarzahl des

Motor. 100,0% entspricht die Nennschlupffrequenz f. Hinweis: kein &

Dref fir 220

Einstellbereich: 0,0 ~ 200,0%

220V: 0%

P04.10

Im SVPWM Steuermodus auftreten konnen Stromschwankungen an den Motor auf einem

gewissen Frequenz, vor allem des Motor mit grofer Leistung. Der Motor kann nicht laufen

P04.11

stabil oder Uberstrom auftreten kann. Diese Phanomene knnen durch die Einstellung

werden.

Der Einstellbereich von P04.10: 0 ~ 100 Der

Einstellbereich von P04.11: 0 ~ 100

P04.12

Schwingungsregf

Der Einstellbereich von P04.12: 0,00 Hz ~ P00.03 (die Max-Frequenz.)
plschwelle

30.00 Hz ©

P04.26

Energie-Savin g

Betrieb

0: Keine Funktion 1: Automatische
Energieeinsparung

Der Motor, der die Ausgangsspannung im nicht belasteten Zustand automatisch einzustellen.

P05 Gruppe Eingangsklemmen

P05.01

S$1 Terminals

0: keine Funktion

rwar ieb 2:

Riickwartsdrehvorgang 3

P05.02

S2 Endgeréite

Funktionsauswal

3-Draht rgang 4
Vorwirtsdrehung 5 Joggen
|, Riickwartsdrehung Joggen 6: Kiiste zu

stoppen
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

P05.03

S§3-Terminals

7: Fehler-Reset 8: Betriebspause 9: externer Fehler Eingang 10: Erhdhung der

(UP) 11 (DOWN) 12: Abbrechen

P05.04

S4-Terminals

die Frequenzénderung einstellen 13: Verschiebung zwischen einem Rahmen und

B-Einstellung 14: Verschiebung zwischen Kombinations Einstellung und A

Einstellung 15 2wischen Einstellung und

16: Mehrstufige 117: Mehrstufige

Terminal 2 18: Mehrstufige Geschwindigkeitsanschluss 3 19: mehrstufiger

P05.05

S5 Endgeréite

Funktionsauswahi

420, Pause 21: ACC /

DEC Zeit Option 1 25: PID-Regelung Pause

26: Traverse Pause (bei der aktuellen Frequenz STOP) 27:

T Reset (Riicklauf auf die 28: Counter Reset

30: ACC / DEC Verbot 31: Counter Trigger

33: Abbrechen der Frequenzanderung voriibergehend 34 einstellen: DC Brems

36: Verschiebung um den Befehl zu dem Tastenfeld 37: Verschiebung

der Befehl an die Anschliisse 38: Verschiebung den Befehl an die

Kommunikations

P05.10

Polaritats

Auswahl der

Der Funktionscode wird verwendet, um die Polaritét der Eingangsklemmen einzustellen.

Das Bit 0 ist, ist der Eingangsanschlu Anode. S et das Bitt O 1,

die inpu t Terminal ist Kathode.

S1 S2 S3 S4 S5

Der Einstellbereich: 0x000 ~ 0x1F

0x000

P05.11

Schalter Filter

Zeit

Stellen Sie die Probenfilterzeit von S1~ S5 und HDI-Terminals. Wenn die Storung nicht

stark ist, erhohen Sie die Parameter der disoperation zu vermeiden.

0.000 ~ 1.000s

0.010s
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Funktion Standardweft ndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Aktivieren Sie die Eingabefunktion der virtuellen Klemmen am
Virtuelle
Kommunikationsmodus. 0: Virtuelle
P05.12 Terminals 0 D
Terminals ist ungiiltig
Einstellung
1: MODBUS-Kommunikations virtuelle Terminals sind giiltig
Stellen Sie den Betriebsmodus des Terminals Steuer 0: 2-Draht-Steuerung 1,
entspricht die Richtung des ermaglichen. Dieser Modus ist weit verbreitet. Er
bestimmt die Drehrichtung durch die definierte FWD und REV Klemmen Befehl. 1:
2-Draht-Steuerung 2 ; Trenne die aus der Richtung ermaglichen. FWD durch diesen
Modus definiert st die Freigabe diejenigen. Die Richtung héngt vom Zustand des
definierten REV. 2: 3-Draht-Steuer 1; Sin ist der Freigabeanschiu in diesem Modus,
und der Laufbefehl wird verursacht durch FWD und die Richtung wird gesteuert
durch REV. Sin ist natdriich geschiossen. 3: 3-Draht-Steerung 2; Sin ist der
Freigabeanschiuf auf diesem Modus gesetzt, wenn Si (i = 1 ~ 5) bis 3, bei der K
eingeschaltet ist, die Steuerung der FWD und REV giilig ist; wenn K ausgeschaltet
Terminals
steuern ist,ist die Steuerung der FWD und REV ungilfig. Der Wechselrichter beendet.
P05.13 0 o
Laufmodus
Anmerkung: Fiir den 2-Draht-Fahrmodus, bei FWD / REV-Terminal giiltig ist, da der
Anschlag des von anderen Quellen, auch der
Steueranschiul FWD / REV halt gilltig ist; der Wechselrichter wird nicht
wenn der wird. Erst wenn FWD / REV neu
aufgelegt wird, kann der Umrichter wieder starten.
s1
P05.14 Anschiussumschateinfei, definiort i dos 0.000s °
Verzogerungszeit Niveau Die programmierbaren Terminals von
Einschalten zum Ausschalten.
Klemme S1
Abschalten P
P05.15 Sislectic eval 0.000s o
Verzogerungszeit
Siwa id 7 v [0 | ingui
T icaing
82
P05.16 Anschiussumschalteinhdiinstellbereich: 0,000 ~ 50.000s 0.000s o

Verzégerungszeit
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Al

detaillierte Informationen.

Funktion Standardweft indern
Name rte Anweisung von Parametern
Code
Klemme S2
Abschalten
P05.17 0.000s o
Verzbgerungszeit
83
P05.18 Anschiussumschaleicheit 0.000s °
Verzégerungszeit
S3 Klemme
Abschalten
P05.19 0.000s o
Verzégerungszeit
sS4
P05.20 Anschiussumschaleicheit 0.000s °
Verzégerungszeit
S4 Klemme
Abschalten
P05.21 0.000s o
Verzégerungszeit
85
P05.22 Anschiussumschaleicheit 0.000s °
Verzégerungszeit
S5 Terminal
P05.23 Abschalten 0.000s °
Verzégerungszeit
Untere Grenze von
05,32 Der Funktionscode definiert die Beziehung zwischen der analogen Eingangsspannung 0.00v o
Al und ihrem entsprechenden Sollwert. Wenn die analoge Eingangsspannung iiber dem
minimalen oder , wird der bei der
Correspondin g
minimalen oder maximalen einem Zahlimpuls. Wenn der Analogeingang
Einstellung der X
P05.33 0.0% o
unteren Grenz
ist der aktuelle Engang,  das
von Al1
Spannung von 0 ~ 20 mA betragt 0 ~ 10V. In Fallen ist der
Obergrenze von entsprechende Nennwert von 100,0% unterschiedlich. Finden Sie in der Anwendung fir
P05.34 10.00v o
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Funktion Standardweft ndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Correspondin g Die Abbildung unten zeigt verschiedene Anwendungen
Einstellung der Aeommponding shing
P05.35 o 100,0% o
oberen Grenze i
von Al i
Al Eingangsfiter L8 £ -
P05.36 0V 0.100s °
Zeit 20r
SAUIALZ
“Al3
Untere Grenze von |/ -
P05.37 { -100% 0.00v o

A2

Eingangsfiterzeit: Dieser Parameter wird verwendet, um die Empfindiichkeit des
Correspondin g
Analogeingang einzustellen. den Wert richtig Erhthen des Entstérungs der
Einstellung der
P05.38 analogen, erhdht aber die Empfindiichkeit des analogen Eingangs schwéchen. 0.0% °
unteren Grenz

von Al2

A2 kann 0 ~ 10 V oder 0 bis 20 mA-Eingang, wenn AI2 0

Obergrenze von wahit ~ 20 mA-Eingang, ist die entsprechende Spannung von 5V 20mA. AI3 kann die

P05.39 10.00v
Ausgabe von -10 V unterstiitzen ~ + 10V. Der Einstellbereich von P05.32: 0,00 V ~

A2
P05.34 Der Einstellbereich von P05.33: -100.0% ~ 100.0% Der ich von
Correspondin g P05.34: P05.32 ~ 10.00V Der Einstellbereich von P05.35: -100.0% ~ 100.0% der
Einstellung der Einstellbereich von P05.36: 0.000s ~ 10.000e der Einstellbereich von P05.37: 0,00 V/
P05.40 100,0% ©
oberen Grenze P05.39 der Einstellbereich von P05.38: -100.0% ~ 100.0% Einstellbereich: von
von Al2 P05.39: P05.37 ~ 10.00V der Einstellbereich von P05.40: -100.0% ~ 100.0% der

Einstellbereich von P05.41: 0.000s ~ 10.000e

AI2 Eingangsfilter
P05.41 0.100s ©
Zeit

P06 Gruppenausgabeanschliisse

v 0: ungilltig 1: Ein
P06.01 0 °
Ausgabewahischalturh Betrieb
2: Vorwar 3

Riickwéirtsdrehbetrieb 4: Riltteln Betrieb 5
Der Wechselrichter Fehler 6: Frequenzgrad
Relais RO Test FDT1 7: Frequenzgrad Test FDT2 8:

P06.03 ! :
Ausgang Frequenz Ankunft

40



Goodrive10 Invertern

Funktionsparameter

Laufdrehzahl

Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
9: Nullgeschwindigkeitslauf 10: obere
Grenzfrequenz der Ankunft 11: untere
der Ankunft 12 14:
Uberlast Voralarm 15: Unterlast-Voralarm 16:
Abschluss der einfachen PLC Stufe 17: Abschluss
des einfachen SPS-Zyklus 18: Einstellen Zahlwert
Ankunft 19: Definierte Zahlwert Ankunft 20
Externer Fehler gilltig 22: Laufzeit der Ankunft
23: MODBUS-Kommunikations virtuelle Terminals Ausgang
Der Funktionscode wird verwendet, um den Pol des Ausgangsanschlusses einzustellen.
Polaritat der Wenn das aktuelle Bit auf 0 gesetzt s, ist positive Eingangsklemme. Wann das aktuelle
P06.05 AusgangsanschiiigseBitists et bis 1, inp ut e rminal ist n ggat Ich habe. 00 °
Reserviert RO1 Reserviert Y
Einstellbereich: 00 ~ OF
Y Schalt 0.000s
P06.06 °
Verzogerungszeit 0.p00 ~ 50.000s
Y Schalt 0.000s
P06.07 °
Nachlaufzeit 0.000 1 50.000s
RO Der definiert die 6 des
P06.10 0.000s °
Verzégerungszeit wahrend der
Terminal Ein- und Ausschalten.
Y siecincal level i
RO Verzogerungszeit '
P06.11 . 0.000s °
Ausschalten Y vabd Hid _ vadd
r*—celay —] n
Der Einstellbereich: 0.000 ~ 50.000s
0: Lauffrequenz 1: Festlegen der
Frequenz 2: Rampenreferenzfrequenz 3:
P06.14 AO Ausgang 0 °

41




Goodrive10 Invertern Funktionsparameter

Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

4: Ausgangsstrom (im Verhaltnis zu dem zweimal Umrichterstrom bewertet) 5:

Ausgangsstrom (bezogen auf das Doppelte des Motor-Nennstrom) 6:

7 8: 10: Set9
Di Analog Al1 11:14 Analog Al2:
MODBU! 115: Wert MODBUS 2
Untere Grenze des Der oben genannte Funktionscodes definiert die relative Beziehung zwischen dem
P06.17 0.0% o
AO-Ausgang und dem Wenn der den Bereich des

eingestellten maximalen oder minimalen Ausgangs iiberschreitet, wird es nach der

c g "

orrespondin g Nieder Grenze oder obere Grenzausgangszahlung.
AO-Ausgang an R
P06.18 oo :
den unteren Wenn der analoge Ausgangsstrom ausgegeben wird, gleich 1 mA zu

Grenze

05V.
In Fallen ist der von 100% des
Obergrenze von AO
P06.19 Ausgangswertes unterschiedlich. 100,0% ©
Ausgang
10V @ ma)
Der

correspondin g

P06.20 AO-Ausgang an 10.00V °
den oberen
Grenze
oo 1000%
Einstellbereich von P06.18 0.00V ~ 10.00V
A0 Ausgangsfiter | Einstellbereich von P06.19 P06.17 ~ 100.0%
P06.21 0.000s o
Zeit Einstellbereich von P06.20 0.00V ~ 10.00V
Einstellbereich von P06.21 0.000s ~ 10.000e
P07 Group Human-Machine Interface
0~ 65535
Der Passwortschutz wird giiltig, wenn eine beliebige Zahl ungleich Null zu setzen.
Benutzer-Passvort
P07.00 [ °

00000: Deaktivieren Sie das Kennwort des vorherigen Benutzers, und stellen Sie den

Passwortschutz ungiiltg.
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

Nachdem das Kennwort des Benutzers giiltig wird, wenn das Passwort falsch ist,
konnen Benutzer das Parametermeni nicht eingeben. Es kénnen nur korrekte

Passwort des Benutzers Priifung machen oder die Parameter andern. Bitte beachten

Sie alle Benut; Retreat des und

der Passwortschutz wird kommen vali d in 1 Minute. Wenn das Passwort verfiigbar ist;

driicken PRG /ESC in den i des F i und dann
,0.0.0.0.0" angezeigt Wil’d‘ eir\lugeber‘, Es sei denn, Eingang richtige Passwort, kann

der Bediener nicht in sie ein.

Hinweis: Wiederherstellung auf den Standardwert kann das Passwort [éschen, verwenden Sie es

bitte mit Vorsicht.

P07.02

éUICK 1JOG

Funktion

0: keine Funktion

1: Jogging l4utt. Driicken Sie QUICK / Jdé ie Jogging: ;uf realisiert.

2.Verschiebung der Anzeigezustand durch die Schalttaste. Driicken Sie

lgUICK LJOG zu ! i um den i i von rechts nach links.

‘Shif $ zwischen f orward Drehungen und Rotationen umkehren. Drilcken Sie QUICK/JOG fi

Richtung der Frequenzbefehle zu verschisben. Diese Funktion ist in der Tastatur Befele
Kansle gnln'g. 4: Lbschen SielUP / DOWN-Einstellungen. Driicken Sie QUICK/ JOG den
eingestellten Wert von UP / DOWN zu I8schen. 5 Kiste zu stoppen. Driicken Sie,QUICK ]

JOG zur Kiiste zu stoppen. 6: Verschisben der Ausfilhrung von Befehlen Quelle. Driicken

Sie.QUICK/J0G

1
1

die Ausfiihrung von Befehlen Quelle zu verschieben.

7: Schnellkommission Modus (Ausschul nach der Nicht-Fabrik p_arameter)

Hinweis: Drilcken Silaw zwi4chan Vorwértsdrehung und Rilckwartsdrehung zu

wird der nicht die den Zustand nach dem Schalten

wahrend Ausschalten. Der Wechselrichter wird wahrend der nachsten Einschalten nach

Parametern P00.13 laufen.

P07.03

éUICK 1JOG

die

Wenn P07.02 = 6, stellen Sie den Schaltablauf Befehlskanéle ausgefiihrt wird.

- Klemmen - te
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Laufbefehl- 1: Tastatursteuerung « - Klemmen Kontrolle 2: Tastatursteuerung
«  Kommunikationssteuerung 3: Klemmen Steuer « -
Kommunikations-Steuer
Wahlen Sie die Stopp-Funktion durch ﬁp ‘ RéT é‘rap[ RéT istin ]eda* Steat fiir di
Fehler-Reset gilltig. 0: Nur gilltig fiir die Systemsteuerung 1: beide gillig fiir Platte und
STOP/ RST Klemmen Kontrolle 2: Gilltig fir alle Betriebsarten: Sowohi fir die Platte und
P07.04 0 °
Stopp-Funktion Kommunikationssteuerung 3 giiltigen
0x0000 ~ OxFFFF
Bit0: Lauffrequenz (Hz on) Bit1: eingestellte Frequenz
(Hz Flackern) Bit2: Busspannung (Hz on) BIT3
(Von) BIT4: [y
auf) BITS: Laufdrehzahl (Umdrehungen pro Minute auf)
BIT6 : Ausgangsleistung (% auf) BIT7:
Ausgangsdrehmoment (% auf) BIT8: PID-Referenz (%
Der
Flackern) BIT9: PID-Riickkopplungswert (% auf)
Parameter -
P07.05 BIT10: Eingangsklemmen Zustand Bit11 O0X03FF °
Selektion1 von
Ausgangsklemmen Zustand BIT12:
Fahrzustand
Drehmoment-Sollwert (% auf ) BIT13: Pulszahlerwert
BIT14: Langenwert
BIT15: Stromstufe in mehrstufigen Geschwindigkeits.
0x0000 ~ OxFFFF
BITO: analog Al1 Wert (V on) BIT1: analog Al2 Wert (V on)
Die
BIT4: Motoriiberlastprozentsatz (% auf) BITS: der
Parameterauswahl
P07.06 Wechselrichter Uberlastprozentsatz (% auf) BIT: 0x0000
2 von Laufzustand
Rampenfrequenzreferenzwert (Hz on) BIT7: linear
Geschwindigkeit
Die 0x0000 ~ OxFFFF
P07.07 Parameterauswah| Bit0: eingestellte Frequenz (Hz auf, Frequenz Flackern langsam) Bit1 0x00FF °
Busspannung (V on)
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Funktion Standardweft andern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
der Stoppzustand Bit} Eingangsklemmen Zustand
BIT3: Ausgangsklemmen Zustand BIT4: PID-Referenz (%
Flackern) BIT5: PID-Riickkopplungswert (% auf) BIT7:
analog Al1 Wert (V on) BIT8: analog Al2 Wert (V on)
Bit11: Stromstufe in mehrstufigen Drehzahl BIT12 :
Impulszahler
Frequenzanzeige
0.01~10.00
P07.08 Koeffizient 1,00 °
Angezeigte Frequenz = Lauffrequenz * P07.08
Rotationsgeschwindigle BkbefiB88:8%
P07.09 Mechanische Drehgeschwindigkeit = 120 * angezeigt x P07.09 / 100,0% ©
Motorpolpaare Lauffrequenz
Lineargeschwindigkeit
0,1 ~999,9%
PO7.10 angezeigt 1.0% °
Lineare Geschwindigkeit = Mechanische Drehzahl x P07.10
Koeffizient
PO7.11 Reserviert .
Modultemperat]r
PO7.12 -20,0~120,0°C .
Softwareversion
PO7.13 1,00 ~ 655,35 .
Lokale
P07.14 akkumulative 0~ 65535h .
Laufzeit
Die
P0O7.18 Nennleistung der | 0.4 ~ 3000.0kW .
Wandler
Die
P0O7.19 Nennspannung der | 50 ~ 1200V .

‘Wandler
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Der Nennstrom
P07.20 von der 0,1~ 6000.0A .
Wandler
Factory-Bar
P07.21 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 1
Factory-Bar
P07.22 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 2
Factory-Bar
P07.23 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 3
Factory-Bar
P07.24 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 4
Factory-Bar
P07.25 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 5
Factory-Bar
P07.26 0x0000 ~ OxFFFF .
Code 6
0: Kein Fehler 4:
0C15:0C26:
0C37:0V18:
0V29: 0V3 10:
w
aktuelle Fehler 11 (OL1) 12: Die Uberlast (OL2)
P07.27 .

Art

15: Uberhitzen des Gleichrichtermoduls (OH1) 16:

des (OH2) 17: externe

Fehler (EF) 18: 485 Kommunikationsfehler (CE 21): EEPROM

Betriebsfehler (EEP) 22: PID-Antwort offline Fehler (PIDE) 24:

Laufzeit der Ankunft (END) 25: elektrische Uberlastung (OL3)
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

36: Unterspannungsfehler (LL)

Zuriick Fehler

P07.28 .
At
Zuriick 2
P07.29 .
Fehlertyp
Zuriick 3
P07.30 .
Fehlertyp
Zuriick 4
P07.31 .
Fehlertyp
Zuriick 5
P07.32 .
Fehlertyp

aktuelle Fehler

P07.33 Lauffrequenz 0,00Hz ®

Rampenreferezfrequenz

bei Fehlerstrom
P07.34 0,00Hz ®

Ausgangsspannyng

P07.35 am Stromfehler ov .
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Funktion Standardweft andern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Ausgangsstron{
P07.36 bei Fehlerstrom 0.0A .
Busspannung an
P07.37 aktuellen 0.0V .
Fehler
Der Max.
Temperatur am
P07.38 oo°ce
aktuellen
Fehler
Eingangsklemme
P07.39 Zustand bei 0 .
Stromfehler
Ausgangsklemmp
Zustand bei Strom
P07.40 0 .
Fehler
Zuriick Fehler
P07.41 Lauffrequenz 0,00Hz ®
Rampenreferejzfrequenz
bei fritheren
P07.42 0,00Hz ®
Fehler
P07.43 am vorherigen Fehler| ov .
Der Ausgangsstrom
PO7.44 bei den vorherigen 0.0A .
Fehlern
Bus-Spannung
P07.45 0.0V .
Bei der
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

vorherige Fehler

P07.46

Der Max.
Temperatur
bei den

vorherigen Fehlern

oo0°ce

P07.47

Eingangsklemmef
Zustand bei dem

vorherigen Fehler

P07.48

Ausgangsklemmen
Zustand am

vorherigen Fehler

P07.49

Zuriick 2 Fehler
runnig

Frequenz

0,00Hz ®

P07.50

Rampenreferezfrequenz
bei der

vorherigen

2 Fehler

0,00Hz ®

P07.51

Ausgangsstron|

bei den letzten 2

Stérungen

ov

P07.52

Ausgangsstron|

bei den letzten 2

Fehler

P07.53

Bus-Spannung
bei den

letzten 2
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Fehler
Der Max.
Temperatur bei
P07.54 0o°ce
friiheren 2
Fehler
Eingangsanschliifse
angeben, bei
P07.55 friheren 2 0 .
Fehler
Ausgangsanschliijse
angeben, bei
P07.56 friiheren 2 [ .
Fehler
P08-Gruppe erweiterte Funktion
Modellabhangig
P08.00 ACC Zeit 2 Siehe 00.11 und P00.12 firr detaillierte Definition. °
Goodrive10 Reihe definiert vier Gruppen von ACC / DEC Zeit, die durch P5 Gruppe}
ausgewahit werden kann. Die erste Gruppe von ACC / DEC Zeit st die
Werkseinstellung ein. Einstellbereich: 0,0 ~ 3600.0s Modellabhéngig
P08.01 Dezember Zeit 2 °
Jogging Dieser Parameter wird wahrend des Rittelns der Referenzfrequenz zu definieren.
P08.06 Lauffrequenz 5.00Hz °
Einstellbereich: 0,00 Hz ~ P00.03 (die Max-Frequenz.)
Jogging ACC
Modellabhangig
P08.07 Jauft Die Joggen ACC Zeit bedeutet die Zeit bendtigt, wenn der Umrichter [auft von 0 Hz °
Zeit bis max. Frequenz.
Die Joggen Dezember Zeit bedeutet die Zeit bendtigt, wenn der Wechselrichter vom
Jogging DEC | Max geht. Frequency (P0.03) auf 0 Hz. Einstellbereich: 0,0 ~ 3600.0s -
Modellabhangig
P08.08 1auft °
Zeit
Verfahrweg Diese Funktion gilt fiir die Branchen, in denen Traverse und Faltungsfunktion
P08.15 0.0% °

erforderlich sind, wie Textil- und
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arrival* und der Zahler weiterarbeiten;

Funktion Standardweft andern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Plstzliche Chemiefaser.
jumping Die Traverse Funktion bedeutet, dass die Ausgangsfrequenz des Wechselrichters
P08.16 0,0% °
Frequenz mit der eingestellten Frequenz als Mitte fluktuiert. Die Route der Lauffrequenz ist,
Angebot wie unten dargestellt, von denen der Verfahrweg durch P08.15 eingestelltist, und,
wenn P08.15 als 0 gesetzt st ist die Traverse 0 ohne Funktion.
Traverse
P08.17 5.0s °
steigern Zeit
Verfahrwege: Der Traverse Lauf durch obere und niedrige Frequenz begrenzt ist.
Der ich relativ zu der Mi ich AW =
x Verfahrbereich P08.15. Plétzliche jumping Frequenz = Verfahrwege AW x
Traverse plétzliche Springen Frequenzbereich P08.16. Wenn an der Traverse Frequenz, der
P08.18 riicklaufig Wert auszufiihren, die auf die plétzliche jumping Frequenz relativ. 5.0s °©
Zeit
Die Anhebe-Zeit der Traverse Frequenz: Die Zeit von dem tiefsten Punkt zu dem
héchsten.
Die abnehmende Zeit der traverse Frequenz: Die Zeit von dem hichsten Punkt auf
den niedrigsten.
Der Einstellbereich von P08.15: 0,0 ~ 100,0% (bezogen auf die eingestellte Frequenz)
Der Einstellbereich von P08.16: 0,0 ~ 50,0% (bezogen auf den Verfahrbereich)
Der Einstellbereich von P08.17: 0,1 ~ 3600.0s Der
Einstellbereich von P08.18: 0,1 ~ 3600.0s
Einstellen Der Zahler indem die Ei i des HDI-Terminals.

P08.25 Zahiwert 0 ©
Wenn die Zahler eine festgelegte Zahl erreicht, das
Multifunktions-Ausgangsanschliissen ausgibt das Signal von ,fixed Zahlnummer

P08.26 Referenz 0 o
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Funktion Standardweft dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Zahlwert wenn der Zahler eine Einstellnummer erreicht, das
Multifunktions-Ausgangsklemmen wird das Signal von ,-Einstellung Zahlnummer
arrival* Ausgang, wird der Zahler alle Nummern I6schen, und vor dem nachsten
Impuls zu berichten stoppen. Die Einstellung Zahiwert P08.26 sollte nicht mehr als
die Einstellung Zahlwert P08.25 sein. Die Funktion wird wie unten dargestellt:
s o -
EF FLEL L FL.
Einstellbereich von P08.25: P08.26 ~ 65535
Einstellbereich von P08.26: 0 ~ P08.25
Voreingestellte Zeit des Umrichters ausgefiihrt wird. Wenn die akkumulative
Betriebszeit erreicht die eingestellte Zeit, die
Einstellen
P08.27 Digi ausgibt, das Signal ,Zeit der Ankunft om °
Laufzeit
laufen*.
Einstellbereich: 0 ~ 65535min
Zeitfehler Die Zeit der Fehler-Reset: Setzt die Fehler-Reset-Zeit durch Auswahl dieser Funktion.
P08.28 0 o
riicksetzen Wenn die Reset-Zeit diesen eingestellten Wert tiberschreitet, wird der Umrichter fiir die
Fehler stoppen und repariert werden warten.
Die Intervallzeit der Fehler-Reset: Das Intervall zwischen dem Zeitpunkt, wenn der
Intervallzeit der
Fehler auftritt und die Zeit, wenn die Reset-Aktion auftritt. ~
P08.29 automatischen 1,0s o
Fehlerreset
von P08.28: 0 ~ 10 von
P08.29: 0,1 ~ 3600.0s.
FDT
Wenn die Ausgangsfrequenz der entsprechenden Frequenz des FDT elektrischen
elektrischer
Pegel , wird die D Ausgang das
P08.32 Pegelerfassurlgswert o 50.00Hz o
Signal von ,Frequenzniveau erfassen FDT*, bis die Ausgangsfrequenz auf einen
Wert abnimmt, niedriger als (FOT pegel FDT
die entsprechenden Frequenz), ist das Signal ungiiltig. Unten ist die
llenform-|
cor Wellenform-Diagramm:
P08.33 5,0% o
Retention
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Erfassungswert

Rz

Einstellbereich von P08.32: 0,00 Hz ~ P00.03 (. Die Max-Frequenz)

Einstellbereich von P08.33: 0,0 ~ 100,0% (FDT elektrische Ebene)

Wenn die Ausgangsfrequenz unter dem Bereich unterhalb oder oberhalb der eingesteliten|
Frequenz ist, wird der Ausgang des digitalen Multifunktionsausgangsanschlu® des Signal

der ,frequency arrival’, siehe das Diagramm unten fiir ausfiihriiche Informationen:

Frequenz

Ankunftserfass|ingswert
P08.36 0,00Hz °

e, Rz

Der Einstellbereich: 0,00 Hz ~ P00.03 (die Max-Frequenz.)

Dieser Parameter wird verwendet, um das interne Bremsrohr zu steuern. 0: Deaktiviert
Bremsenergie
1: Aktiviert
P08.37 erméglichen 0 °

Hinweis: Nur zum internen Bremsrohr aufgebracht.

Nach dem Einstellen der Energie der urspriingliche Bus-Spannung zu bremsen, stellen Sie 220v
die Spannung in geeigneter Weise die Last zu bremsen. Die Fabrik andert sich mit dem Spannung
380.0V
Bremsenergie-qcRRRIHREHGher Einstelbereich: 2000 ~ 2000.0V
P08.38 °
Um die Kunden der Wert zu grof eingestellt zu verhindern, ist es a0V
empfohlen Einstellbereich: Spannung
Stromspannung 220V 380V 700.0

Angebot 375 ~ 400V 685 ~ 750V
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Kiihlventilator
0: Nennbetriebsmodus
P08.39 lauft Modus 0 °
1: Der Lufter halt nach dem Einschalten lauft auf

0x0000 ~ 0x0021

LED diejenigen: PWM-Modus Auswahl °
0: PWM-Modus 1, D und
1: PWM-Modus 2, Dr LED Zehner: L peed- o:
PWM-Auswah|
P08.40 1; wenn die T tkoei | 0x01
niedriger Geschwindigkeit iberschreitet, bis 1k Grenze. 1
2; wenn die Tr 2k bei
niedriger Geschwindigkeit tiberschreitet, bis 2k zu begrenzen. 2: Keine LIMT fir die
Trégerfrequenz bei niedriger Drehzahl
Uber
0: ungiiltig 1:
P08.41 Provisions 1 °
Valid
Auswahl

0x000 ~ 0x1223

LED diejenigen: Frequenz erméglichen Auswahl

0: AV/  Tasten Anpassungen sind giiltig 1:
Reserviert 2: A/ v Tasten Anpassungen sind ungiltig

3: Reserviert

LED-Zehner: Frequenzsteuerung Auswahl 0: Nur gilltig,
wenn P00.06 = 0 oder P00.07 = 0 1: Gilltg fir alle

Frequenzeinstellung Weise
Keypad Daten

2: Ungiitige fiir bei mehrstufiger hat die Prioritat
P08.42 Steuereinstellungy 0x0000 o
LED Hunderte: Aktionsauswahl wahrend des Anhaltens 0: Einstellung ist

gilltig

1: Wahrend der Lauf Valid, geldscht nach 2 Anhalten: Giiltig wéhrend des Laufens,

geldscht, nachdem die Stoppbefehl empfangt

LED Tausende: AVI  Schissel und digitale Potentiometer
Integralfunktion
0: Die Integral-Funktion ist giiltig 1: Die

Integral-Funktion ist ungiltig

UP / DOWN 0X00 ~ 0x221
P08.44 Klemmen LED diejenigen: Frequenz erméglicht Auswahl 0: UP / 0x000 o
Steuer DOWN-Terminals Einstellung giiltig
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Rahmen 1: UP / DOWN-Terminals ungiiltig LED Zehneinstellung:
Frequenzsteuerung Auswahl 0: Nur giiltig, wenn P00.06 =

0 oder P00.07 = 0 1: Alle Frequenzmittel gelten

2: Wenn die mehrstufige Prioritat ist, ist es ungiiltig zu dem mehrstufigen

LED Hunderte: Aktion Auswahl beim Stopp 0: Einstellung
qiiltig
1: Gilltig im Rennen, kiar nach Stopp

2: Gilltiger im Betrieb, klar nach dem Stopp-Befehle empfangen

UP Endfrequenz

ganzzahliges 0,50
P08.45 0.01~50.00Hz /s °
Verhaltnis Hz/s
zunehmender
ABWARTS
Endfrequenz
0,50
P08.46 Integralverhaltnis | 0.01~50.00 Hz /s )
Hz/s
abnehmend

0x000 ~ 0x111

LED diejenigen: Aktion fiir digitale einstellbarer Frequenz auf Ausschalten

0: Fiir mehr Leistung aus 1:

Aktion Clear auf Ausschalten
Auswah| fiir LED-Zehner: Aktion fiir MODBUS Frequenzeinstellung auf Ausschalten
P08.47 Frequenzeinstellungen 0x000 °

auf Ausschalten 0: Fiir mehr Leistung aus 1:
Clear auf Ausschalten

Hunderte LED: Aktion fiir anderen Freq Modus zur

0: Fiir mehr Leistung aus 1

Clear auf Ausschalten

Dieser wird verwendet, e 0: ungiiltig.

100 ~ 150: Je groBer der Koeffizient, desto groRer ist die Bremskraft.

P08.50 Magngtfluss 0 .
Bremsung

Dieser Unrichter kann den Motor verlangsamt durch den magnetischen Fluss zu erhohen.

Die Energie, die durch den Motor wahrend des Bremsens erzeugt wird, kann in

Warmeenergie umgewandelt werden, durch Erhdhen
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Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

der magnetische Fluss.
Der Wechselrichter tiberwacht den Zustand des Motors kontinuierlich selbst

wahrend der So ist der im Motor Anschlag

verwendet wird, sowie die Drehzahl des Motors zu &ndem. Seine weiteren Vorteile
sind: Bremse unmittelbar nach dem Stopp-Befehl. Es muss nicht der magnetische

Fluss schwachen warten.

Die Kilhlung ist besser. Der Strom des Stators anderes als der Rotor steigt
wahrend der magnetischen Fluss Brems, wahrend die Kiihlung des Stators giiltiger

als der Rotor ist.

P09-Gruppe PID-Regelung

P09.00

PID-Referenz

Auswahl

Wenn die Frequenz-Befehlsauswahl (P00.06, P00. 07) 7 ist, ist der Fahrmodus des|

Verfahren PID-Regelung

Der Parameter bestimmt den Zielreferenzkanal wéahrend des PID beschafft. 0:
Keypad digitale Referenz (P09.01) 1: Analog Kanal Al1 Referenz 2: Analog Kanal
A2 Referenz 5: Mehrstufige Geschwindigkeit eingestellt 6: MODBUS

Kommunikationsset

kuelle

Der Einstellziel Verfahrensart PID ist ein relativer, 100% des Einstellwertes betréagt

bis zu 100% der Antwort des gesteuerten Systems.

Das System berechnet wird gemaf dem relativen Wert (0 ~ 100,0%). Hinweis:

Mehrstufige Drehzahlsollwert, wird realisiert durch P10 Einstellung

P09.01

Tastatur PID

Voreinstellung

Wenn P09.00 = 0 gesetzt, der Riickkopplungswert des Systems mit dem

Parameter, dessen Grundwert ist. Der Einstellbereich: -100,0% ~ 100.0%

0,0%

P09.02

PID-Istwert

o

Wahlen Sie den PID-Kanal, der durch den Parameter. 1:
Analog Kanal Al2 Riickmeldung 4:
MODBU

Hinweis: Der und der (] nicht

andernfalls PID nicht wirksam steuern kénnen.

P09.03

PID-Ausgang

Merkmalsauswaff

0: PID-Ausgang ist positiv: Wenn das Riickkopplungssignal der PID-Sollwert
iibersteigt, verringert sich die PID die Ausgangsfrequenz des Wechselrichters

balancieren. Zum Beispiel kann der Stamm
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

PID-Regelung wéhrend wrapup
1: PID-Ausgang ist negativ: Wenn das Riickkopplungssignal stérker ist als der

PID- ist, die des

erhoht die PID zu balancieren. Zum

beispielsweise der Stamm PID-Regelung wahrend wrapdown

Die Funktion wird auf die Proportionalverstérkung des PID P Eingang angelegt

P bestimmt die Starke des gesamten PID-Reglers. Der Parameter von 100

Proportionalverstarkunpy bedeutet, dass, wenn der Versatz des PID-Istwert und Sollwertes 100% betragt, ist

P09.04 1,00 o
(kp) der der PID der max. Frequenz (unter
und die Di i Der
0,00 ~ 100.00
Dieser Parameter bestimmt die i des PID ismus zur

Einstellung integral auf der Abweichung des PID-Istwert und Bezug auszufiihren.

Wenn die Abweichung des PID-Istwert und Bezug 100% ist, arbeitet das Integral

nach der Zeit (die proportionale Wirkung zu
P09.05 0.0 Sekunden|  ©
(Ti) ignorieren und Differentialwirkung) den Max zu erreichen. Frequency (P00.03) oder,
der max. Spannung (P04.31). kiirzere

das Integral Zeit, starker ist der
Einstellung

Einstellbereich: 0,01 ~ 10.00s

Dieser Parameter bestimmt die Starke der Verhaltnisanderung, wenn

PID. auf der der PID Integral Einstellung fiihrt

Feedbacks und Referenz. Wenn die PID-Riickkopplung dndert 100% wahrend der

Di falzeit | Zeit, die Ei des integral (die ionale Wirkung
P09.06 0,00 °
(Td) und Differentialwirkung zu ignorieren)

ist der Max. Frequenz
(P00.03). Léngere die Integralzeit, ist stérker der Einstellring. Einstellbereich: 0,00

10.00s

Dieser Parameter bedeutet, den Abtastzyklus des Feedbacks. Der Modulator

Abtastzyklus berechnet in jedem Abtastzyklus. Je langer der Baumchen-Zyklus ist, desto
P09.07 0.0 Sekunden|  ©
m langsamer die Reaktion ist. Einstellbereich: 0,00 ~ 100.00s

Wie in der Abbildung unten gezeigt, stoppen PID Einsteller wahrend der
PID-Regelabweichuhgsgrenze
P09.08 Abweichungsgrenze zu arbeiten. Stellen Sie die Funktion richtig um die Genauigkeit und 0,0% °

Stabilitét des Systems einzustellen,
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Einstellbereich: 0,0 ~ 100,0%

Diese Parameter werden verwendet, um die obere und untere Grenze des PID Einstelimechanismus
P09.09 Output oberen 100,0% ©
Grenze von PID Ausgangs einzustellen.

100,0% entspricht max. Frequenz Einstellbereich von

Ausgang untere P09.09: P09.10 ~ 100.0% Einstellbereich von P09.10: N
P09.10 0,0% °
Grenze der PID -100.0% ~ P09.09
Feedback Stellen Sie den PID-Feedback offline t, wenn der
offiine Kleiner als oder gleich den Feedback offline Erkennungswert und die dauerhafte
P09.11 0,0% °
Zeit den ei Wert in P09.12, wird der Umrichter melden ,PI]

Feedback offline Fehler und die Tastatur wird angezeigt PIDE.

A Oups
Tequency T 49 ¢ T2 sothe iiverer continues 1o nn

t2=P08. 12
Feedback
FOG8.11
offline Time t
P09.12 » 1,0s o
el ¥
Erkennung i1 P -2
Zeit e wmning 240 Fatowout PIDE
Einstellbereich von P09.11: 0.0 ~ 100.0%
Einstellbereich von P09.12: 0.0 ~ 3600.0s
0x00 ~ 0x11 LED
diejenigen:
PID 0: Halten auf integrale Anpassung, wenn die Frequenz des oberen und unteren
P09.13 t erreicht; Die zeigt die Anderung zwischen dem Referenz- 0x00 ©

und dem Riickkopplungs wenn es der interne Integralgrenze erreicht. Wenn der

Trend zwischen der Referenz und den Feedback-Anderungen, braucht es mehr
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Funktion Standardweft &ndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Zeit, um die Auswirkungen des Dauerberiebes der Offset und die Integration wird
mit dem Trend andern.
1: Stop integrale Anpassung, wenn die Frequenz des oberen und unteren
Grenzwert erreicht hat. Wenn die Integration stabil halt, und der Trend zwischen der
Referenz und der Riickkopplungs &ndert, wird die Integration mit dem schnell Trend
&nden. LED-Zehner:
0: Das gleiche mit der Setzrichtung; wenn der Ausgang des PID-Einstellung
sich von der dem internen Willen Ausgang 0
1: entgegen der g
P10-Gruppe Einfache Steuerung und mehrstufiger Drehzahiregelung
P10.02 Mehfstufige 00% °
Drehzan 0 100,0% der Frequenzeinstellung entspricht den Max. Frequenz P00.03.
Wenn einfache Auswahi PLC ausgefilhrt wird, eingestellt P10.02 ~ P10.33 die
P10.04 Mehfstufige Lauffrequenz und die Richtung aller Stufen zu definieren. Hinweis: Das Symbol der 0.0% °
1 bestimmt die L der einfachen Steuerung. Der negativer Wert
bedeutet eine Riickwértsdrehung.
P10.06 Meh(stufige CECtime  pinan 00% °
2 stages
Geschindigiei 2 onns
P10.08 Meh(stufige * 0,0% M
Geschwindigkeit 3 |
003 FIGES PR ]
P10.10 Mehfstufige Mehrstufige Geschwindigkeiten liegen im Bereich von -F mex- fms: und es kann sein, 0,0% °
Geschwindigheit 4
Goodrive10 Serie Wechselrichter kénnen durch die Kombination des mehrstufigen Anschliissen 1 bis
P10.12 Mehfstufige 00% °
Geschwindigkeit 5 4, der 0 auf die 15 16 Stufen
ausgewahlt eingestellt
P10.14 Mehfstufige 00% °
Geschwindigheit s
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Ouput
P10.16 Meh(stufige e (| 0,0% °
Geschwindigkeit 7
P10.18 Meh(stufige 0,0% °
Geschwindigkeit 8
P10.20 Meh(stufige 0,0% °
Geschwindigkeit 9
P10.22 Meh(stufige 0,0% °
Geschwindigkeit 10
Wenn S1 =52 = S3 = S4 = AUS, wird die Frequenzeingang Weise iiber Code
P10.24 Meh(stufige P00.06 oder P00.07 ausgewahit. Wenn alle S1= §2 = $3 = $4 Klemmen nicht 0,0% °
Geschwindigkeit 11
sind, l4uft es bei dem Vorrang der Tastatur,
b Puls, PLC,
P10.26 Meh(stufi 0,0% °
L windgranr2 | erfolat. Wahlen hochstens 16 Stufen tber den Kombinationscode von S1, §2, §3
und S4.
P10.28 Meh(stufige 0,0% °
Geschwindigkeit 13| Das Anfahren und Anhalten des mehrstufigen Lauf durch Funktionscode P00.06
bestimmt wird, ist die Beziehung zwischen S1, S2, 3, S4 und Klemmen
P10.30 Mehfstufige mehrstufiges Geschwindigkeit wie follo Eligel., 0,0% ©
Geschwindigkeit 14
STAUSEIN A us E|gL SZALSAUS EIN EIN AUS|
N EIN AUS AUS AUS S3 OFF ON ON ON ON g4 AUSIAI
L z =
P10.32 Mehfstufige S1AUS EIN AUS EIN AUS EIN AUS EIfi S2 AUS AUS EIN EIN AUS| 0,0% °
Geschwindigkeit 15 -
ON
2 10 11141314015
. Einstellbereich von P10 (2n, 1 <n <17): -100,0 ~ 100,0%

P11-Gruppe Schutzparameter
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Funktion Standardweft &ndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Plstzliche
Verlustleistung
Frequenz 0: Deakivieren 1 .
P11.01 0 °
abnehmende Aktivieren
Funktion
Auswahl
Einstellbersich: 0,00Hz / s ~ P00.03 (. Die Max-Frequenz) Nach der Verlustleistung
des Gitters fallt die Busspannung auf den plétzlichen Frequenzverringerungspunkt, de
beginnen, um die L bei P11.02 zu verringern, der
Wechserichter erzeugt Strom wieder zu machen. Die zuriickkehrende Energie kann
die Busspannung hélt einen Nenn Lauf des inverte, um sicherzustellen, 1
Wiederherstellung von po wir sind.
Frequenz
abnehmend Spannungsgrad 220V 380V
10,00 Hz /s N
P11.02 Vermatins von Frequenz-Abnahme Punkt der °
potzichom plétzlichen Strom 260V 460V
Stromaustal Vertust
Hinweis:
1. Stellen Sie die Parameter richtig durch das Anhalten Umrichterschutz wahrend
des Schaltens des Gitters zu vermeiden.
2. Deaktivi diese Funktion zu aktivieren.
0: Deaktiviert 1
Aktiviert
Uberspannungsschutz ! !
P11.03 Geschwindigkeisveriubt . 1 °
! Jimo t
!
. BS6'SF86¥, (Standard-B (380V) 136%
P11.04 o
120 ~ 150% (Standard-Bus-Spannung) (220) 120%
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Derzelige Begrenzung | Das tatséchliche Erhhung Verhltnis leiner als das Verhaltnis des Ausgang wegen der
P11.05 Aktionsauswah} groften Belastung wahrend ACC Lauffrequenz. Es ist notwendig, Manahmen zu 1 °

ergreifen, Uberstromfehler und den Umrichter zu vermeiden.

Automatische Wahrend des Laufs des Wechselrichters, wird diese Funktion, den Ausgangsstrom

P11.06 Strombegrenzung erkennen und sie mit dem Grenzpegel vergleichen, in P11.06 definiert. Wenn es das 160,0% ©

Niveau Niveau iiberschreitet, wird der Umrichter mit stabiler Frequenz in ACC Laufe laufen, oder

der Umrichter Derating wéhrend des konstanten Laufes laufen. Wenn es das Niveau

wird die halten, um die untere Grenze zu
verringern. Wenn der Ausgangsstrom Kleiner zu sein als der Grenzpegel erkannt wird,

wird der Wechselrichter laufen beschleunigen.

Das
Abnahmeverhaltnis 10,00Hz /s
P11.07 °
wahrend der
Strombegrenzung
Einstellbereich von P11.05: 0:
Strombegrenzung ungiiltig 1
Strombegrenzung gilltig
Einstellbereich von P11.06: 50,0 ~ 200,0% Einstellbereich
von P11.07: 0,00 ~ 50.00Hz / s
Uberlast-Voralarm|
des Motors oder
P11.08 0x000 °
den
Wechselrichter
Der Ausgangsstrom des Wechselrichters oder des Motors iber P11.09 ist und die
Uberlast-Voralartfh
bleibende Zeit ist jenseits P11.10, iiberlasten Voralarm ausgegeben -
P11.09 Priifpegels 150% °
Uberlast-Voralarfy
P11.10 Erfassungs 1,08 °
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Funktionsparameter

Funktion

Code

Name

Detaillierte Anweisung von Parametern

Standardwey

ft andern

Zeit

Pre-alarm
paint of
ovarioad

Y.
RO1. RO2

Einstellbereich von P11.08:

Aktivieren und definieren die Uberlast Voralarm des Wechselrichters oder des Motors.

Einstellbereich: 0x000 ~ 0x131 LED
diejenigen:

0: Uberlast Voralarm des Motors entspricht den Nennstrom des Motors.

1: Uberlast Voralarm des Umrichters entsprechen dem Nennstrom des Umrichters

Zehner-LED:

0: Der Wechselrichter weiterhin 1 nach Unterlast- Voralarm arbeiten: Der
Wechselrichter setzt sich nach Unterlast- Voralarm arbeiten, und der Wechselrichter

stoppt nach ( 2 Der arbeitet weiter nach

Uberlast Voralarm und der Wechselrichter stoppt, um nachlaufen Fehler Unterlast

3. Der Umrichter stoppt, wenn eine Uberlastung oder Unterbelastung. LED
Hunderte: 0: Erkennung die ganze Zeit 1: Nachweis in konstantem Betrieb
Einstellbereich von P11.09: P11.11 ~ 200% Einstellbereich von P11.10: 0,1 ~

60,0s

P11.11

des Unterlast-

Voralarm

Wenn der i oder der niedriger als P11.11 ist,

und seine bleibende Zeit ist tiber P11.12, die Umrichter Ausgang Unterlast-

Voralarm. Einstellbereich von P11.11: 0 ~ P11.09

50%
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

Erfassungszeit | Einstellbereich von P11.12: 0,1 ~ 60,0s
des Unterlast-
P11.12 1,08 °
Voralarm

Wahlen Sie die Aktion von auf L und Fehler-R

0x00 ~ 0x11 LED diejenigen:

Ausgangsklemnle
Aktion Auswahl
P11.13 bei den Fehlern | 0: Aktion unter Fehler Unterspannung 1: Keine 0x00 °

MaBnahme im Fehlerunterspannung LED Zehner.

0: Aktion wahrend des automatischen Reset 1: Keine Aktion

wahrend des automatischen Reset

P14 Gruppe Serielle Kommunikation

Der Einstellbereich: 1 ~ 247

Wenn der Master den Rahmen zu schreiben, wird die Kommunikationsadresse des

Slaves auf 0 gesetzt; die Broadcast-Ad ist, die Alle

Slaves am MODBUS Feldbus kdnnen den Rahmen empfangen, aber die Salbe

Lokale nicht antwortet.
P14.00 communicati auf 1 ©
Adresse Die Kommunikationsadresse des Antriebs ist einzigartig in dem Kommunikationsnetz.

Dies ist die von grundlegender Bedeutung fiir den Punkt zu Punkt-Kommunikation

2zwischen dem oberen Monitor und dem Laufwerk.

Hinweis: Die Adresse des Slave kann nicht auf 0 gesetzt.

Stellen Sie die digitale Ubertragungsgeschwindigkeit zwischen dem oberen
Monitor und dem Wechselrichter. 0: 1200bps 1: 2400 bps 2: 4800 bps 3:

9600BPS 4: 19200 bps 5: 38400bps

P14.01 Baudrate 4 °

Hinweis: Die Baudrate zwischen dem oberen Monitor und dem Umrichter miissen

gleich sein. Ansonsten ist die Kommunikation
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

nicht angewand. Je groRer die Baudrate, desto schneller ist die

Kommunikationsgeschwindigkeit.

Das Datenformat zwischen dem oberen Monitor und dem Umrichter missen gleich

sein. wird die nicht
Digitale Bit 0: keine Uberpriifung (N, 8,1) fir die RTU 1
P14.02 Kasse Selbst-Check (, 8,1) firr die RTU 2: Ungerade 1 °
Einstellung Priifung (O, 8,1) fir den RTU 3: Keine Priifung

(N, 8,2) firr RTU 4: iiberprifen Even (E, 8,2) fiir

RTU 5: Odd-Check (O, 8,2) fir RTU

0~200ms
Das bedeutet, die Intervallzeit zwischen der Intervallzeit, wenn das Laufwerk die Daten
empfangen und gesendet an die obere Monitor. Wenn die Antwort Verzogerung kiirzer
Communicati auf | als die Verarbeitungszeit des Systems ist, dann ist die Antwort Verzégerungszeit der

P14.03 Antwort Systembearbeitungszeit, wenn die Antwort Verzogerung linger als die 5 °
verzdgem Systembearbeitungszeit, so wird nach dem System beschaftigt sich mit den Daten,
wartet, bis die Antwort Verzégerung zu erreichen Zeit, um die Daten an den oberen

Monitor zu senden.

0,0 (ungiiltig), 01 ~ 60,0s
Wenn der Funktionscode als 0,0 eingestellt ist, ist die Kommunikation Uberstunden
Parameter ungiiltig.

‘Wenn der Funktionscode wird als nicht-null gesetzt, wenn die Intervallzeit zwischen|
Communicati auf

2zwei Kommunikations iberschreitet das

P14.04 Uberstunden . 00s °
Kommunikation Uberstunden, wird das System ,485 Kommunikationsfehler* (CE)

Fehlerzeit
berichtet.
Im Allgemeinen legen Sie es als ungiilig; die Parameter in der kontinuieriichen
den 2u
0: Alarm und stoppen frei 1: Kein Alarm und
laufen weiter
Getriebe

2: Kein Alarm und Stopp gemé® das Anschlagmittel (nur unter der
P14.05 Fehlerverarbeifung 0 °
Kommunikationssteuerung)

3: Kein Alarm und Stopp entsprechend das Anschlagmittel (unter allen Betriebsart)
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Funktion Standardwett dndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code

0x00 ~ 0x11 LED

diejenigen:
Communicati 0: Betrieb mit Antwort: Der Antrieb fiir alle Lese- und Schreibbefehle des oberen
auf die Monitor reagiert. 1: Betrieb ohne Antwort ; Der Antrieb reagiert nur auf das Lesen
P14.06 Verarbeitung anderer Befehl als der Schreibbefehl des Antriebs. Die Kommunikationseffizienz 0x00 ©

kann durch dieses Verfahren erhoht werden. LED-Zehner: (reserviert)

P17 Gruppeniiberwachungsfunktion

Frequenz Anzeige der aktuellen Sollfrequenz des Umrichters Bereich:
P17.00 0,00Hz ®
cinstellen 0,00 Hz ~ P00.03
der aktuellen des Umrichters Bereich:
P17.01 0,00Hz ®

0,00 Hz ~ P00.03

Rampenreferezfrequenz
Anzeige der aktuellen Rampenreferenzfrequenz des Umrichters Bereich: 0,00
P17.02 0,00Hz ®
Hz ~ P00.03

Ausgangsspannun}y Anzeige der akiuellen Ausgangsspannung des Umrichters Bereich: 0 ~
P17.03 ov °
1200V

Ausgangsstron| Anzeige der aktuellen Ausgangsstrom des Umrichters Bereich: 0,0

P17.04 0.0A .

~5000.0A
Die

Anzeige der Drehzahl des Motors. Bereich: 0 ~

P17.05 Rotationsgeschwindigkeifer ORPM ®
65535RPM

Motor-

Anzeige der aktuellen Leistung des Motors.

P17.08 i i ich: -300,0% ~ 300,0% (der Nennstrom des Motors) 0,0% ®
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Funktion Standardweft indern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Abtriebsdrehmomen| Anzeigen des aktuellen Ausgangsdrehmoment des Wechselrichters. Bereich:
P17.09 0,0% ®
-250,0 ~ 250,0%
DC-Bus-Spannunfy Anzeige der aktuellen Zwischenkreisspannung des Umrichters Bereich:
P17.11 ov .
0,0 ~ 2000.0V/
Schalten
Anzeige der aktuellen Schaltereingangsklemmen Zustand des Umrichters Bereich: 0000 ~
P17.12 Eingangsanschiisse 0 .
00FF
Zustand
Schaltausgang
Anzeige der aktuellen Schalterausgangsklemmen Zustand des Umrichters Bereich: 0000 ~
P17.13 Terminals 0 .
000F
Zustand
digitale Anzeigen der Einstellung iiber die Tastatur des Wechselrichters. Bereich: 0,00 Hz
P17.14 0.00v .
Einstellung ~P00.03
Zahiwertintervall| Anzeige der aktuellen Zahinummer des Umnrichters. Bereich: 0 ~ 65535
P17.18 0 .
At Anzeige Analog Al1 Eingangssignal Bereich:
P17.19 0.00v .
Eingangsspannung | 0,00 ~ 10.00V
A2 Anzeige Analog Al2 Eingangssignal Bereich:
P17.20 0.00v .
Eingangsspannung| 0,00 ~ 10.00v
A Anzeige Analog Al2 Eingangssignalbereich:
P17.21 0.00v .
Eingangsspannung | -10.00 ~ 10.00V
HDI Anzeige HDI Eingangsfrequenzbereich:
P17.22 0,00 kHz ®
Eingangsfrequenz| 0,00 ~ 50.00kHz
PID-Soll
Anzeige PID-Sollwert Bereich: -100,0 ~
P17.23 0,0% ®
100,0%
Wert
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Funktion Standardweft &ndern
Name Detaillierte Anweisung von Parametern
Code
Anzeige PID Antwort Wertebereich:
P17.24 PID fntwort 00%
ert -100,0 ~ 100,0%
Anzeige des aktuellen Leistungsfaktor des Motors Bereich
; .
P17.25 Leistnasi3iors -1,00~1.00
Aktuelle Anzeige der aktuellen Laufzeit des Urnrichters. Bereich: 0 ~
P17.26 om .
Laufzeit 65536min
Das momentane Sadium
Anzeige einfache Steuerung und die aktuelle Stufe des mehrstufigen Drehzahlbereich:
der
P17.27 ~15 0 .
mehrstufigen
Geschwindgiet
Zeigen Sie den Ausgang Drehmoment. Positiver Wert ist in der
Aoiebscrehmonen] electro Zustand, und negativ istin dem Energieerzeugungszustand.
P17.36 0 .
Bereich: -3000.0Nm ~ 3000.0Nm
Zahlen Wert
des
P17.37 0~ 100 (100: OL1) .
Motoriiberlast
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6 Fehlerverfolgung

6.1 Wartungsintervalle

Wenn in einer geeigneten Umgebung installiert ist, erfordert der Wechselrichter sehr wenig Wartung. In der Tabelle sind die

Priifteil

Routinewartungsintervalle Emp von INVT geflickt.

Uberpriifen Artikel

Prifen das Umgebungs

Temperatur, Feuchtigkeit und Vibration un

Priifverfahren

Kriterium

Visuelle Priifung und

Konform zum Handbuch

Sicherstellen, dass die Zeichen angezeig|

sicherzustellen, dass sich kein Staub, Gas | Geratetest
Ol Nebel und Wassertropfen
Umgebungsbedingungen
Stellen Sie sicher, es gibt keine Werkzeuge oder Es sind keine Werkzeuge oder
andere auslandische oder gefariche Gegenstande | Sichtpriifung gefahriiche
Gegensténde.

Sicherstellen, dass der Hauptstromkreis und | Messung auref Konform zum Handbuch
Stromspannung

Steuerkreis normal ist Millimeter

Sicherstellen, dass die Anzeige klar

Visuelle Priifung Die Charakfere sind

genug normal angezeigf

Tastenfeld

Hauptstromkreid

Stellen Sie sicher, dass sich kein Staub und

Visuelle Prifung der Konfornie
total Handbuch
Daftrsorgen  Die Schrauben werden

Straffen NIA
festgezogen securility
Stellen Sie sicher, es gibt keine Verzerrung,
knistert, Beschadigung oder|
Farbwechsel-durch Uberhitzung und [ Visuelle Priifung NA
Alterung auf die Maschine und Isolator
verursacht.

Héufig verwendet
NIA

Hinweis: wenn die Farbe dt

Anderung Kupferblocks,

Schutzschichten.

Sichtpriifung bedeutet es nicht, dass es
Schmutz
etwas falsch ist
mit den Merkmalen.
Sicher gehen, dass es gibt kein NIA
Verzerrung oder Farbwechsel des durch
Sichtpriifung
Uberhitzung verursachten Leiters.
Die Fiihrung des
Leiters
Sicher gehen, dass € gibt keine NIA
Knistern oder Farbwechsel der Sichtpriifung

Terminals Sitz

Sicher gehen, dass

es gibt kein gicmgr' fung N/A
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Priifteil

Filterkondensatoren

Uberprilfen Artikel Priifverfahren Kriterium
Beschadigung
Sicher gehen, dass es gibt kein NIA
weinend, Farbe wechselnde,
Sichtpriifung
Knistern und cassis
Erweiterung.
Abschitzen, ob die NIA

Sicherstellen, dass das Sicherheitsventil an der

fichtigen Stelle st

Nutzungszeit nach der
Wartung oder die statische

Kapazitit messen.

Die statische Kapazitat ibet

Messen das
Falls erforderlich, misst die statische oder gleich den
Kapazitat durt
Kapazitit. urspriinglichen Wert
Instrumente.
*0,85.
Stellen Sie sicher, ob es gibt
Riechen und visuelle Priifun
Ersatz und Spaltung durch Uberhitzung. NIA

Die visuelle Untersuchung oder

Stellen Sie sicher, es gibt keinen Wein und
Verzerrung u das

Kondensatoren,

70

schatzen das

Verwendungszweck Zeit

laul

Widerstande
ein Ende entfernen, | Die Widerstande sind in &

Sicher gehen, dass es gibt kein
um mit Multi zu gerinnen [ 10% der das

offline.
oder messen Standardwert
Horen, Riechen

Transformatoren und Stellen Sie sicher, es gibt keine ungewshnliche
und visuell  [n/a
Reaktoren Schwingungen, L& und Riechen,

Untersuchung

Stellen Sie sicher, ob es gibt NIA

Vibrationsgerausche im  das [Horen

Electromagnetism Schiitze
Werkstatten.
und Relais

Stellen Sie sicher, das Schiitz gut genug
Visuelle Priifung NA

ist

Achten Sie darauf, dass keine losen NIA
zumachen

Schrauben und Schiltze ist.

Stellen Sie sicher, es gibt keinen riechend | Riechen und visuelle Prifungn /A

und Farbwechsel

Die Stellen Sie sicher, es gibt keine knistert
PCB und Stecker Visuelle Priifung NA
Steverschaltung Schaden Verzerrung und Ros

Die visuelle Untersuchung oder | N/A
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Priifteil Uberpriifen Artikel Priifverfahren Kriterium

Wartungsinformationen

Hor- und Sichtpriifung
Schiitzen Sie, ob es anormale Geréuschd
oded stabile Dreh
und Vibrationen.
drehen mit der Hand

Schéitzung gibt es keine Verluste schrauben. NIA
Straffen
Lfter Die visuelle Untersuchung oder | N/A
Kihisystem schatzen das
Dafir sorgen Dort ist Nein
Verwendungszweck Zeit

Farbwechsel-verursacht durch
entsprechend der

Uberhitzung.
Wartungsinformationen
Stellen Sie sicher, ob es Sachen oder NIA
Liiftungskanal Fremd Einwand in dem Kiihlventilator ist, | Sichtpriifung
Entlifter.
6.1.2 Liifter
Umrichterdisplay Lilfter haben eine minimale L von 25.000 Die L hangt von der Inverter-Nutzung und

Umgebungstemperatur.
Die Betriebsstunden konnen durch P07.14 (akkumulative Stunden des Umrichters) gefunden werden. Lifterfehler kann durch den zunehmenden Larm von den
Liifterlager vorhergesagt werden. Wenn der Umrichter in einem kritischen Teil eines Prozesses betrieben wird, wird ein Austausch des Liifters empfohlen, sobald

diese Symptome auftreten. Ersatz Fans

sind verfiigbar fr om INVT.

2 *  Lesen und folgen Sie den i in Kapitel Si it Grperli oder zum Tod fiihren

wiirde die Anweisungen zu ignorieren, oder Schaden an der Ausriistung.

1. Stoppen Sie den Umrichter und trennen Sie es von der Wechselstromquelle und warten zumindest fiir die Zeit am Wechselrichter bezeichnet.

2. Der Hebel die Li aus dem mit einem und heben Sie die klappbaren Ventilatorhatter leicht nach oben von seiner Vorderkante.

3. Trennen Sie das Lifterkabel.
4. Entfemen Sie die Liifterhalterung aus den Scharieren.

5. Install the new fan holder including the fan in reverse order. Keep the wind direction of the fan consistent with that of the inverter, as shown below:

|

Rotstan ina

Fan maintenance diagram for inverters <2.2kW
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ééstichiung
Renung
Fan Wartungsplan fiir Umrichter 24kW
6. Stromversorgung wiederherstellen,
6.1.3 Kondensatoren Formieren der
Kondensatoren
Die DC-B miissen den O reformiert werden, wenn der Wechselrichter fiir eine lange Zeit gespeichert worden

ist. Die Speicherzeit wird die Form produziert anderen Zeitpunkt als die Lieferdaten gezahlt, der

wurde in der seriellen nu markiert mber des Umrichters.
Zeit Funktionsprinzip
Lagerzeit weniger als 1 Jahr Der Betrieb ohne Aufladen
Lagerfahigkeit 1-2 Jahre Eine Verbindung mit der Leistung fiir 1 Stunde vor dem ersten EIN-Befehl

Verwenden Stromstof fiir den Wechselrichter aufzuladen
* In 25% der Nennspannung fiir 30 Minuten
Lagerzeit von 2-3 Jahren * In 50% der Nennspannung fiir 30 Minuten

* In 75% Nennspannung 30 Minuten

* Geben Sie 100% der Nennspannung fiir 30 Minuten

Verwenden Stromstof fiir den Wechselrichter aufzuladen

+ In 25% der Nennspannung fir 2 Stunden
Lagerzeit von mehr als 3
* In 50% der Nennspannung fir 2 Stunden
Jahre
* In 75% der Nennspannung fir 2 Stunden

* Geben Sie 100% der Nennspannung fir 2 Stunden

Das Verfahren der Verwendung Stromstoft fir den Wechselrichter zu berechnen:

Die richtige Auswahl von U hangt von der des Einphasig 220V AC / 2A StromstoR an den

Wechselrichter angelegt mit Einzel- / Drei-Phasen-AC 220 V als Alle DC-B laden zur gleichen Zeit, da ein

Gleichrichter ist.
Hochspannungs-Wechselrichter muss genug Spannung (zum Beispiel 380V) wéihrend des Ladens. Die kleine Kondensatorleistung (2A genilgt) kann verwendet

werden, da der Kondensator nahezu keinen Strom bendtigen, wenn der Ladevorgang.

ndern elokiy olytische Kondensatoren
& +  Lesen und folgen i in Kapitel Sic it die i 2u ignorieren
kann es zu Verletzungen oder Tod, oder Schéiden an der Ausriistung.
Andert Elektrolyt- wenn die Arbei von im Umrichter tiber 35000 sind Bitte kontaktieren Sie mit den

lokalen INVT Biiros oder diall unsere nationale Service-Hotline (400-700-9997) fiir detaillierten Betrieb.
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6.1.4 Stromkabel

Al

Lesen und folgen Sie den

die

Kapitel

kann es zu Verletzungen oder Tod, oder Schiden an der Ausriistung.

zu ignorieren

1. Den Antrieb und trennen sie von der Netzleitung. Warten zumindest fiir die Zeit, am Wechselrichter bezeichnet.

2. Uberpriifen Sie die Dichtigkeit der Stromkabelverbindungen.

3. Stellen Sie Energie.

6.2 Fehlerlosung

diirfen die

Es werden nur

A .

Sicherheitshinweise, bevor Arbeiten am Wechselrichter.

halten. Lesen Sie die Sicherheitshinweise im Kapitel

6.2.1 Alarm- und Fehleranzeigen

Der Fehler wird durch LEDs angezeigt. Sehen Vorgehensweise. Wenn TRIP Licht eingeschaltet ist, zeigt eine Alarm oder Fehlermeldung auf dem Display an

anormalen Zustand Inverter. P07.27 ~ P07.32 Aufzeichnung der neuesten 6 Fehlertyp und P07.33 ~ P07.56 Aufzeichnung der Betriebsdaten des neuesten 3

Fehlertyp. Unter Verwendung der Informationen Referenz in diesem Kapitel konnen die meisten Alarm- und Fehlerursache identifiziert und korrigiert werden. Wenn

nicht, Kontakt mit dem INVT Biiro.

6.2.2 Fehler-Reset

Der Inverter kann durch Driicken der Tastenfeld-Taste

Fehler behoben ist, kann der Motor wieder gestartet werden.

6.2.3 Fehler Anweisung und Lésung

Machen Sie es wie nachfolgend nach dem Urnrichterfehler:

werden STdF‘ ‘ RST , Uber g

oder durch die

Wenn der

1. Uberprifen Sie, um sicherzustellen, es ist nichts falsch mit der Tastatur. Wenn nicht, wenden Sie sich bitte mit dem Srtlichen INVT Biro.

um den Zustand zu bestatigen,

2. Wenn es nichts falsch ist, bitte PO7 iberpriifen und die

wenn die aktuelle Stérung durch alle Parameter auftritt

3. Siehe folgende Tabelle fiir detaillierte Lésung und iiberpriifen Sie den entsprechenden abnormalen Zustand.

4. Beseitigen Sie die Fehler und fragen Sie nach relativ Hilfe.

Mégliche Ursache

Was ist zu tun

Beschleunigung oder

ist zu schnell

2. Die Spannung des Gitters ist zu gering.

3. Die Leistung des Wechselrichters st zu niedrig.

4. Die Lasttransienten oder abnormal ist.

5. Die Erdung kurzgeschlossen ist oder der

5.Oberprifen el mnate den Eehjer und tragen O,ut Fehler-Reset des Urichiars
Ealscher Code Fehlertyp
Uberstrom-, wenn 1. Die
oc1
schleunigung
Uberstrom-, wenn
oc2
Verzégerung
Uberstrom-, wenn eine konstante
oc3 Geschwindigkeit
Laufen

Ausgang Phasenverlust.

6. Es gibt starke externe Stérungen.

1. Erhdhen Sie die ACC Zeit
2. Uberprifen Sie die Eingangsieistung

3. Wahlen Sie den Wechselrichter mit einer gréReren
Leistung

4. Uberprifen Sie, ob die Last
kurzgeschlossen wird (die Erdung
kurzgeschlossen odeder Draht kurz
geschlossen) oder die Drehung ist nicht glatt.
5. iberprifen Ausgabe
Aufbau.

6. UberprifenSie, b gibt es starke

Interferenz.
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Uberspannung, wenn
ov1 1. Uberprifen Sie die Eingangsleistung
Beschleunigung
2. Uberprilfen Sie, ob die Dezember Zeit der Last
Uberspannung, wenn 1. Die Eingangsspannung wird abnormal.
ov2 zu kurz ist oder der Wechselrichter beginnt bei
Verzégerung 2.Es ist  groRe Energie
der Drehung des Motors oder muss sie die
Uberspannung bei konstanter Feedback.
ov3 Geschwindigkeit
Laufen
Uberpriifen Sie die Eingangsleistung der
uv DC-Bus-Unterspannung Die Spannung der Stromversorgung
st zu niedrig. Versorgungsleitung
1. Die Spannung der Stromversorgung ist zu | 1. Uberprifen Sie die Leistung der Versorgungsleitung
gering.
2. Die Motoreinstellung Nennstrom ist falsch. | 2. Setzen Sie den Nennstrom des Motors
oL1 Motoriiberlastung
3. Der Motor Stall oder Belastund 3. Uberprien Sie die Last und stellen Sie das Drehmoment
T ist zu stark. Ui
1. Erhohen Sie die ACC Zeit
1. Die Beschleunigung ist zu schnell 2. Vermeiden Sie den Neustart nach dem
2. Setzen Sie den Drehmotor Anhalten
3. Die Spannung der Stromversorgung ist zu | 3. Uberprifen Sie die Leistung der Versorgungsleitung
oL2 Unichtertiberlastiberwiachung
gering.
4. Die Last ist zu schwer. einen Wechselichter mit grofieren Leistung 4. Wahien Sie.
5. Die Motorleistung ist zu klein.
5. Wahlen Sie einen richiigen Moor.
Der Wechselrichter meldet Uberlastungs X
Uberprifen Sie die Last und die Uberlast
oL3 elektrische Uberlastung Voralarm geméfs dem eingestellten Wert.
Voralarm Punkt.
1. siehe zum Uberstrom
Lésung
2. Redistribute Windkanal auszubaggern oder
OH1 bericrtigen Ubernizungs 1. Luftkanalstau oder Fanbeschadigung des Ventilators andern
2. Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.
3. Geringe die Umgebungstemperatur
3. Die Zeit der Uberlastung Lauf ist zu lang. | 4. Uberpriifen und Reconnect
5. Ander Sie die Leistung
6. Andern Sie das Netzteil
OH2 1GBT Oberhitzungs 7. Andern Hauptbedienfeld
Sl externe Fehlereingangsanschliisse Aktion
EF externer Fehler Uberprilfen Sie die externe Gerateeingang
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1. Die Baudrate ist falsch.

2. Fehler tritt ein zu  das

Kommunikationsverkabelung

1. Stelen Sie die ichtige Baudrate
2. Uberprilfen Sie die
Kommunikationsverbindung Verteilung

3. richtige Kommunikationsadresse einstellen.

Fehler

eingestellten Wert

CE Kommunikationsfehler
3. Die Kommunikationsadresse ist falsch
4. Chang oder ersetzen  das
Verbindung Verteilung
4. Es gibt starke Stérung der Kommunikation.
Verbesserung der Anti-Interferenz-F.
1. Fehler der Schreib Steuerung und die 1. Dticken Sie STOP / RST zuriickgesetzt
EEP EEPROM-Fehler Parameter lesen 2. Andern Sie das Hauptbedienfeld
2. Schiiden an EEPROM
1. Uberpriifen Sie die PID-Istwertsignals
1. PID Feedback offline
PIDE PID-Feedback-Fehler 2.PID Feedback Quelle .
2. Uberprilfen Sie die Feedback-PID-Quelle
verschwinden
Die tatsichliche Laufzeit des Inverters ist
Zeit Reichweite von Fabrik Stellen Sie fir die Lieferanten und stellen Sie die
ENDE iber die interne Einstellung Laufzeit.
Rahmen Einstellung Laufzeit.
Der Wechselrichter wird Bericht das
elektronische Unterlast- Priifen das Last und das
L Unterlast- Voralarm entsprechend den

Unterlast- Voralarm Punkt.
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7 Kommunikationsprotokoll
7.1 Kurzanleitung zum Modbus-Protokoll

Modbus-Protokoll st ein Software-Protokoll und gemeinsame Sprache, die in der elekirischen Steuereinheit angelegt wird. Mit diesem Protokoll kann die Steuerung mit anderen Geréiten Gber ein

Netzwerk Kanal d Schicht, wie Und mit diesem

Hersteller kbnnen flr Nahe zu einem Industrienet; Gberwacht zu werden. Es gibt zwei Ubertragungsarten fr Modbus-Protokoll: ASCII-Modus und RTU

(Remote Terminal Units) Modus. Auf einem Modbus-Netzwerk sollten alle Geréte auswahlen gleichen Uberiragungsmodus und inre grundlegenden Parameter wie Baudrate, digitales Bit, Prifbit und

Bit stoppen sollte keinen Unterschied haben. istein it und was bedeutet, dass es nur ein Gerat fihrt als Master und die anderen

sind die Slaves an einem Modbus-Netz. Die Master-Einrichtung, die das Recht auf gesendete Modbus-Netz fir die St Kiiven Gespriich hat und anderen

Geréiten. Die Siave-Mittel passive Vorrichtung, die die Datenmeldung an das Modbus-Netz sendet nur nach der Steuer- oder anfragende Nachricht empféngt (Befehi) den Master (Antwort). Nachdem

der Master-Nachricht sendet, gibt es eine Zeit fiir ie Reaktion zu Slaves oder erkundigt . die ist nur ein Nachricht an den Master zu itpunkt

les sendet  die das Recht auf g Nachricht zum Modbus-Netz fir die Steuerung aktiven Gespréch hat und anfragende zu anderen

Geréiten. Die Slave-Mittel passive Vorrichtung, die die Datenmeldung an das Modbus-Netz sendet nur nach der Steuer- oder anfragende Nachricht empféngt (Befeh) den Master (Antwort). Nachdem

der Master-Nachricht sendet, gibt es eine Zeit fir die Reaktion zu Slaves oder erkundigt die ist nur ein an den Master zu tpunkt zur

Die Master-Einrichtung, die das Recht auf gesendete Nachricht zum Modbus-Netz fir die Steuerung akiiven Gespréch hat und anfragende zu anderen
Geréiten. Die Siave-Mittel passive Vorrichtung, die die Datenmeldung an das Modbus-Netz sendet nur nach der Steuer- oder anfragende Nachricht empféngt (Befehi) den Master (Antwort). Nachdem

der Master-Nachricht sendet, gibt es eine Zeit fiir die Reaktion zu Slaves oder erkundigt . die ist nur ein Nachricht an den Master zu itpunkt

Vermeidung der Auswirkungen Singles sendet.

Im Aligemeinen kann der Benutzer PC, SPS, IPC und HMI als die Herren zentrale Steuerung zu realisieren. Einstellen bestimmtes Gerats als Master ist
ein Versprechen, die nicht durch einen Boden oder einen Schalter oder Gerateeinstellung hat ein spezielles Nachrichtenformat. Zum Beispiel, wenn der
obere Bildschirm ausgefiihrt wird, wenn der Betreiber Befehl unten klickt sendet, kann der obere Monitor Befehisnachricht sendet aktiv selbst kann es

nicht die Nachricht Formular andere Geréte erhalten. In diesem Fall ist der obere Bildschirm der Meister. Und wenn der Designer der Inverter macht nur

die Daten senden, nachdem Sie den Befehl empfangt, dann ist der Inverter der Slave,

Der Master kann mit jedem einzelnen Slave oder mit allen Slaves kommunizieren. Fir den Single-Besuch Befehl, der Slave sollte Feedback eine

fur die von dem Master, wird der Slave nicht auf dem Feedback muss die Antwortnachricht.

7.2 Anwendung des Inverters
Das Modbus-Protokoll des Wechselrichters ist RTU-Modus und die physikalische Schicht ist 2-Draht-RS485.

7.2.1 2-Draht-RS485

Die Schnittstelle von 2-Draht-RS485 arbeitet auf Halbduplex und dessen Datensignal gilt Di das 0 genannt wird,
2u. Es verwendet verdrillte Paare, von denen einer als A (+) definiert ist, und die andere ist als B definiert ist (-). Im Allgemeinen, wenn der positive elekirische
Pegel zwischen Laufwerk A dem Senden und B unter betragt + 2 ~ + 6V, ist es logisch , 1", wenn die elektrischen Pegel unter -2V ~ -6V; es ist logisch ,0".

485+ auf der Klemmenplatte entspricht A und 485- bis B.

Kommunikations-Baudrate bezeichnet die binare Bit-Zahl in einer Sekunde. Die Einheit ist bit / s (bps). Je hdher die Ubertragungsrate ist, desto schneller ist
die Ubertragungsgeschwindigkeit ist und je schwécher die Entstérungs ist. Wenn die verdrillten Paare von 0,56 mm (24 AWG) ist als die

die Max v ist wie folgt:
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Max. Max. Max. Max.
Baudrate Baudrate Baudrate Baudrate
Getriebe Getriebe Getriebe Getriebe
Entfernung Entfernung Entfernung Entfernung
2400bps 1800m 4200 bgs 1200m SGDOB§§ 800m 19200bp: 600m
Es wird empfohlen, shield Kabel zu und die als die &hte wahrend RS485 entfernter Kommunikation.
In den Fallen mit weniger Geraten und kiirzerer Distanz, ist es 120Q zu , wie die Leistung, auch wenn der

Abstand Erhohung geschwécht werden, obwohl das Netzwerk auch ohne Lastwiderstand durchfiihren kann.

7.2.1.1 Einzelanwendung
Abbildung 1 ist die Site-Verbindung Modbus Abbildung einzelner Wechselrichter und PC. Im Allgemeinen wird der Computer nicht
RS485-Schnittstelle verfigt, die R$232- oder USB-Schnittstelle des Computers sollte in RS485 durch Konverter umgewandelt werden. SchliefSen Sie

den einen Anschlul RS485 zum 485+ Anschluss des Inverters und B an den 485- Terminal. Es wird empfohlen, die Abschirmung verdrillte zu

verwenden. Wenn RS232-RS485-Wandler den, wenn die RS23: des Computers mit der RS232-Schnittstelle des Umsetzers
angeschlossen ist, sollte die Drahtiange innerhalb der Lénge von 15 m so kurz wie méglich sein. Es wird empfohlen, direkt auf den
RS232-RS485-Konverter mit dem Computer zu verbinden. Bei der Verwendung von USB-RS485-Konverter, sollte der Draht so kurz wie méglich,

auch. Wahlen Sie eine richtige Schnittstelle auf den oberen Bildschirm des Computers (wéhlen Sie die Schnittstelle RS232-RS485-Konverter,

RS5485 Route

i

RS485 Route

-
i Tnverter

Abbildung 1 RS485 physikalische Verbindung in einzelner Anwendung

7.2.1.2 Multi- icatic der realen ikatic die C i und werden haufig verwendet.

Chrysanthemum-Chain-Verbindung ist in den RS485 industriellen Feldbus-Standards erforderlich. Die beiden Enden sind mit Endwiderstande von

1200 verbunden, die, wie Figur 2. Figur gezeigt wird, ist einfach die 3-Verbindung Figur und Figur 4 ist die eigentliche Anwendung Figur.
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Twisted pair cables with shisld screen

[ [
Earth Earth
2 YT INVT INVT
REM15m inverar invarter invartar
Computar |
| | Ao ADD 2 ADD 7
Abbildung 2 C

5 st die Sternschaltung. Endwiderstand sollte auf die beiden Gerate angeschlossen werden, die die lngste Strecke aufweisen. (1 # 15 und #
device)

Abbildung 3 Sternschaltung

Es wird empfohlen, Schirm Kabel in mehrere Verbindung zu verwenden. Der Eckwert der Geréte, wie Baudrate und digitale Priifbit in RS485 soll

gleich sein und es sollte keine wiederholte Adresse sein.
7.2.2 RTU-Modus
7.2.2.1 RTU Kommunikationsrahmenformat

Wenn der Controller durch RTU-Modus in Modbus-Netz kommunizieren jedes 8-Bit-Byte in der Nachricht beinhaltet zwei 4Bit Hexadezimalzeichen

eingestellt ist. Im Vergleich mit ACSII Modus kann dieser Modus mehr Daten mit dem gleichen Baudrate senden.

Codesystem

1 Startbit

7 oder 8-Bit-Digital kann die minimalen Giiltigkeitsbit zuerst gesendet werden. Jedes 8-Bit-Rahmen enthéilt zwei Hexadezimalzeichen (0 ... 9, A ... F)

1 gerade / ungerade Prilfbit. Wenn es keine Kasse, st die gerade / ungerade Prifbit inexistent.
1 Endbit (mit Kasse), 2 Bit (keine Kasse)

Fehlererkennungsfeld
CRC

Das Datenformat ist, wie unten veranschaulicht:

11.Bit-charact e r Rahmen (BIT1 ~ BI T.8 th e digital b es ist)
Priifbit
Startbit BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 BIT7 BIT8 Endbit
Bit.( e.r Rahmen ( B IT1 ~ BIT7 sind die di G tal Bits)
Priifen
Startbit BIT1 BIT2 BIT3 BIT4 BITS BIT6 BIT7 Endbit
bisschen
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In einem Zeichenrahmen nimmt die digitale Bit-Effekt. Das Startbit, Priifbit und Ende-Bit wird verwendet, um das digitale Bit rechts an das andere Gerat zu

senden. Das digitale Bit, gerade / ungerade Kasse und Endbit sollte als das gleiche in realen Anwendung eingestellt werden.

Die Modbus Mindestruhezeit zwischen den Bildern sollte nicht weniger als 3,5 Bytes. Das Netzwerkgerét erkennt, auch wéhrend der Zeit, den

Netzbus. Wenn das erste Feld (das AdreRfeld) empfangen wird, dekodiert die néchste Wenn die

Intervallzeit mindestens 3,5 Byte ist, endet die Nachricht.

Der gesamte Nachrichtenrahmen im RTU-Modus st ein Wenn es eine Intervalizeit (mehr als 1,5 Byte) vor der
Fertigstellung des Rahmens ist, wird das empfangende Gerét die unvollendete Nachricht emeuern und nehmen wir an, das nachste Byte als das
Adressfeld der neuen Nachricht. Als solches, wenn die neue Nachricht, die die vorherigen innerhalb des Intervalls von 3,5 Bytes folgt, wird die
Empfangseinrichtung mit mir als gleich mit der vorherige Nachricht behandeln. Wenn diese beiden Phanomene alle wéhrend der Ubertragung

geschehen, wird der CRC eine Fehlermeldung erzeugen, die die Sendegeréte zu reagieren.

Die Standard-Struktur f RTU Rame:

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

ADDR Kommunikationsadresse:

47 (Dezimalsystem) (0 ist die Broadcast-Adresse)

03H: Slave-Parameter 06H lesen:

cMD
Parameter schreiben Slave

Daten (N-1)
Die Daten von 2 * N Bytes sind der wesentliche Inhalt der Kommunikation sowie der Kern des
Datenaustausches

DATA (0)

CRC CHK niederbilratige

rfassungswert: CRC (16bit )
CRC CHK High-Bit END

T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

7.2.2.2 RTU Kommunikationsrahmenfehler Kasse

Faktoren (wie 5 kénnen Fehler bei der Dateniibertragung verursachen. wenn das Senden der
Nachricht ein logische , 1", AB Potentialdifferenz auf RS485 Zum Beispiel sollte ist 6V sein, aber in Wirklichkeit kann es sein, -6 V aufgrund elektromagnetischer
Interferenz, und dann die anderen Gerite, um die gesendete Nachricht als Logik , 0 “. Wenn kein Fehler Kasse ist, finden die Aufnahmevorrichtungen wird die
Nachricht nicht falsch ist, und sie konnen eine falsche Antwort geben, die schwerwiegende Folge fiihren. So ist die Kasse ist auf die Nachricht von wesentlicher
Bedeutung. Das Thema der Kasse ist, dass: der Sender nach einer festgelegten Formel, um die Sendedaten zu berechnen, und dann mit der Nachricht das
Ergebnis senden. Wenn der Empfanger diese Nachricht erhalt, werden sie Anthere Ergebnis nach dem gleichen Verfahren berechnen und vergleichen Sie es

mit dem einen zu senden. Wenn zwei Ergebnisse gleich sind, ist die Botschaft richtig. Wenn nicht, wird die Nachricht nicht korrekt.

Der Fehler der Kasse des Rahmens kann in zwei Teile unterteilt werden: Das Bit Kasse des Bytes und die gesamten Daten der Kasse des Rahmens
(CRC-Prifung).
Bit Kasse des Bytes

Der Anwender kann unterschiedliche Bit-Kassen oder nicht-Kasse wahlen, die jedes Byte die Priifbit-Einstellung. Die Definition sogar Kasse: in einem

noch etwas vor der Dateniibertragung iberpriifen, die Anzahl der ,1* in der Dateniibertragung zu veranschaulichen eine ungerade Zahl ist oder gerade Zahl ist. Wenn

es gerade ist, ist der Priifungs-Byte ,0" gesetzt, andernfalls das Prilfbyte ist“1” . Diese Methode wird verwendet, um die Paritét der Daten zu stabilisieren.

Die Definition von odd Kasse: eine ungeradee Priifbit vor der Dateniibertragung hinzuzufiigen, um die Anzahi von ,1* zu veranschaulichen
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bei der Datenii ist ig oder Wenn es ungerade ist, ist der Priifungs-Byte ,0° gesetzt, andernfalls das Prifbyte ist*1” . Diese Methode wird

verwendet, um die Paritt der Daten zu stabilisieren.

Wenn beispielsweise ,11001110“ zu (ibertragen, gibt es fiinf ,1“ in den Daten. Wenn die sogar die Kasse, priifen Sie auch Bit ,1°; wenn die ungerade

Kasse angewendet wird; die ungeradee Priifbit ist ,0°. Die geraden und ungeraden Priifbit auf der Priifbit Position des Rahmens berechnet. Und die

Empfangsvorrichtungen tragen auch gerade und ungerade Kasse aus. Wenn die Paritét der Daten von dem e Wert abweicht,

gibt es einen Fehler in der Kommunikation.

CRC-Priifung

Die Kasse verwendet RTU-Frame-Format. Der Rahmen umfasst das die auf dem CRC. basieren. Das

CRC-Feld aus zwei Bytes, einschiieRlich 16 Abbildung Binarwerte. Es ist in dem Rahmen hinzugefiigt, nachdem sie durch Ubertragungsvorrichtung berechnet.
Die Empfangseinrichtung berechnet den CRC des empfangenen Rahmens und vergleicht sie mit dem Wert in dem empfangenen CRC-Feld. Wenn die beiden

CRC-Werte unterschiedlich sind, gibt es einen Fehler in der Kommunikation.

Wahrend CRC wird 0 * FFFF werden. Und dann, 4 sich mit dem liber-Bytes in dem Rahmen und der Wert in dem

Register. Nur die 8Bit-Daten in jedem Zeichen st giiltig CRC, wéhrend das Start-Bit, das Ende und die ungeraden und geraden Prifbit ungiltg ist.

Die Berechnung der CRC gilt die internationale Norm CRC Kasse Grundsatze. Wenn der Benutzer CRC-Berechnung bearbeitet, kann er auf die relative

Standard CRC- siehe das er CRC- zu schreiben.

Hier vorgesehen, um eine einfache Funktion der CRC-Berechnung fiir die Referenz (mit C-Sprache programmiert): unsigned int

cro_cal_value (unsigned char * data_value, unsigned char data_length) {

inti;
unsigned int crc_value = OxFFFF; while
(data_length--) {

crc_value = * data_value ++;

for (=051 <8; i ++) {

if (crc_value & 0x0001) crc_value = (crc_value >> 1) » 0xa001;
sonst crc_value = crc_value >> 1; }
}

return (crc_value); }

In Leiterlogik nach den CRC-Wert berechnet CKSM an dem Rahmen mit dem Tisch Anfrage. Das Verfahren wird vorgeschoben mit einfachem Programm
und schnellen Rechengeschwindigkeit. Aber die ROM Raum belegte das Programm ist riesig. So verwenden Sie es mit Vorsicht nach dem Programm

bendtigten Platz.

7.3 RTU Bef und K

7.3.1 Befehiscode: 03H 03H ( entsprechen binére 0000 0011 ), lesen N Worte { Wort ) { der Max. kontinuierliches Lesen ist 16 Worter)

Befehlscode 03H bedeutet, dass, wenn der Master-Lesedaten des Umrichters bilden, hangt die Lese Zahl auf
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die ,D: “in dem Der Max. i L 16 und die solite linui sein. Die

Byteliinge jedes Daten 2 (ein Wort). Das folgende Befehisformat durch hex dargestellt st (eine Zahl mit H* bedeutet hex) und ein Sechseck belegt

ein Byte. Der wird verwendet, um die des Umrichters zu lesen.

2 Dateninhalt von dem i mit der Adresse 01H kontinuierliches Lesen (Lesen Sie den Inhalt der Datenadresse
0004H und 0005H) ist die Rahmenstruktur, wie nachstehend:

RTU-Master-Befehlsnachricht (f rom den Master an den Wechselrichter)

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
ADDR 01H
CMD 03H
High-Bit des Startbits 00H
Low-Bit des Startbits 04H
High-Bit Datennummer 00H
Low-Bit-Datennummer 02H
CRC Low-Bit 85H
CRC High-Bit CAH

ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

T1-T2-T3-T4 zwischen Anfang und Ende ist zumindest die Zeit von 3,5 Bytes als Freizeitgestaltung zu schaffen und unterscheiden zwei Nachrichten
zur Vermeidung der Aufnahme zwei Nachrichten als eine Nachricht.

ADDR = 01H bedeutet die Befehlsnachricht an den Wechselrichter mit der Adresse 01H gesendet und ADDR belegt ein Byte

CMD = 03H bedeutet die i bilden den i und CMD belegt ein Byte zu lesen, wird gesendet
»Startadresse bedeutet Daten bilden die Adresse zu lesen, und es belegt 2 Bytes mit der Tatsache, daR das hohe Bit in der Vorderseite ist und das

niedrige Bit im Kopf.

bedeutet die Daten-Ni mit der Einheit einer Wort lesen. Wenn die ist 0004H und die,D: ist 0002H,

die Daten von 0004H und 0005H gelesen.
CRC belegt 2 Bytes mit der Tatsache, daR das hohe Bit in der Vorderseite ist und das niedrige Bit im Kopf.

RTU Slave-Antwortnachricht (von dem Wechselrichter an den Meister)

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

ADDR 01H
CMD 03H
Bytenummer 04H
Daten hohe Bit-Adresse 0004H 13H
Daten Low-Bit Adress 0004H 88H
Daten hohe Bit-Adresse 0005H 00H
Daten Low-Bit Adress 0005H 00H
CRC CHK niederbiratige 7EH
CRC CHK High-Bit 9DH

ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

Die Bedeutung der Antwort ist, dass:
ADDR = 01H bedeutet die Befehlsnachricht an den Wechselrichter mit der Adresse 01H und ADDR gesendet wird,
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belegt ein Byte

CMD = 03H bedeutet, die Nachricht von dem Wechselrichter an den Master fiir die Antwort des Lesebefehls und CMD belegt ein Byte ist receiced

,Byte-Nummer* bedeutet alle Byteanzahl von dem Byte (mit Ausnahme des byte) CRC-Byte (mit Ausnahme des Byte). 04 bedeutet, dass es 4-Byte

von Daten von dem ,Bytezahl* auf ,CRC CHK niedrige Bits" werden, die ,digitale Adresse 0004H High-Bit", ,digitale Adresse 0004H Low-Bit", ,digitale

Adresse 0005H high bit* und ,digital sind Adresse 0005H niedriges Bit".

Es ist 2 Bytes in einem Datum mit der Tatsache gespeichert, dal das hohe Bit in der Vorderseite ist und das niedrige Bit in dem hinter der Nachricht,

die Daten der Datenadresse 0004H sind 1388h, und die Daten der Datenadresse 0005H sind 0000H.

CRC belegt 2 Bytes mit der Tatsache, daR das hohe Bit in der Vorderseite ist und das niedrige Bit im Kopf.
7.3.2 Befehlscode: 06H

06H (entsprechen binér 0000 0110), schreibt, ein Wort (Wort)

Der Befehl bedeutet, dass die Masts zudem i und einen Befehl ein anderen Daten als mehr Daten schreiben kénnen. Der
Effekt ist, den Arbeitsmodus des Umrichters zu dndern.

Zum Beispiel schreiben, 5000 (1388h) von dem Wechselrichter mit der Adresse 02H bis 0004H, die Rahmenstruktur, wie unten ist:

RTU-Master-Befehlsnachricht (vom Master zum th e Inverter)

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
High-Bit Schreibdatenadresse 00H
Low-Bit des Schreibens von Daten-Adresse 04H
Dateninhalt 13H
Dateninhalt 88H
CRC CHK niederbiratige C5H
CRC CHK High-Bit 6EH
ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
RIU Slave-Antwortnachricht (von dem Wechselrichter an den Meister)
START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
ADDR 02H
CMD 06H
High-Bit Schreibdatenadresse 00H
Low-Bit des Schreibens von Daten-Adresse 04H
High-Bit des Dateninhalts 13H
Low-Bit des Dateninhalts 88H
CRC CHK niederbiratige C5H
CRC CHK High-Bit 6EH
ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

Hinweis: Abschnitt 10.2 und 10.3 in erster Linie beschreiben Sie den Befehl Format und die detaillierte Anwendung wird
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10.8 in den Beispielen erwahnt.
7.3.3 Befehlscode 08H fiir die Diagnose

Bedeutung der Unterfunktionscodes

Unterfunktion Code Beschreibung
0000 Rilckinformationsdaten zu erkundigen
Zum Beispiel: Die Abfrage-Informationen Zeichenfolge ist dieselbe wie die wenn die 01H des

Fahrers zur Adresse durchgefiihrt. Der RTU-Request-Befehl ist:

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
ADDR 01H
cMD 08H
High-Byte von Unterfunktionscode 00H
Low-Byte von Unterfunktionscode 00H
High-Byte von Dateninhalt 12H
Low Byte Dateninhalt ABH
Low-Byte von CRC ADH
High-Byte von CRC 14H

ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

Die RTU Antwort Befehl lautet:

START T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)
ADDR 01H
CMD 08H
High-Byte von Unterfunktionscode 00H
Low-Byte von Unterfunktionscode 00H
High-Byte von Dateninhalt 12H
Low Byte Dateninhalt ABH
Low-Byte von CRC ADH
High-Byte von CRC 14H

ENDE T1-T2-T3-T4 (Ubertragungszeit von 3,5 Bytes)

7.3.4 Definition von Datenadress
Die Adresse Definition der Kommunikationsdaten in diesem Teil ist, den Betrieb des Wechselrichters zu steuern, und die Zustandsinformation und die relativen
Funktionsparameter des Wechselrichters zu erhalten.

7.3.4.1 Die Regeln von des

Die Parameteradresse belegt 2 Bytes mit der Tatsache, daR das hohe Bit in der Vorderseite ist und das niedrige Bit im Kopf. Der Bereich der hohen

und niedrigen Byte sind: High-Byte - 00 ~ ffH; Low-Byte - 00 ~ ffH. Das hohe Byte ist die vor dem i des und

der Low-Byte die Nummer nach dem radix Punkt. Aber
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sowohl das High-Byte und der Low-Byte sollten in hex geandert werden. Zum Beispiel P05.05, ist die Gruppennummer vor dem Radixpunkt des
Funktionscode 05, dann dem hohe Bit des Parameters ist 05, die Zahl hinter dem Punkt 05 radix, dann der Low-Bit des Parameters ist 05, dann t er

Funktionscode Adresse 0505H und die Parameter-Adresse des P10.01 ist OAO1H,

i D s | S

(S

Fm s

preep—

Hinweis: PE-Gruppe ist der Werksparameter, die nicht gelesen werden kénnen oder geandert werden. Einige Parameter kénnen nicht geéindert werden, wenn der
Unrichter im Betriebszustand ist und einige Parameter kénnen nicht in jedem Zustand geéindert werden. Der Einstellbereich, Einheit und relative Anweisungen

sollten beachten, wenn die Modifizierung der Funktionscode Parameter bezahlt werden.

AuBerdem wird EEPROM bestiickt haufig, was die Nutzungszeit des EEPROM verkiirzen kann. Fir den Anwender sind einige Funktionen nicht notwendig, auf
den Kommunikationsmodus gelagert werden. Die Bediirfnisse konnen durch Anderung des Wertes im RAM erflillt schaltet werden. Andern das hohe Bit des
Funktionscodes von 0 bis 1 kann auch die Funktion realisieren. Zum Beispiel wird der Funktionscode P00.07 nicht in EEPROM bestiickt. Nur durch den Wert
im RAM Anderung der Adresse 8007H einstellen. Diese Adresse kann nur im RAM zu schreiben andere als das Lesen verwendet werden. Wenn es verwendet

wird, zu lesen, ist es eine ungiilige Adresse.

7.3.4.2 Die Adresse Anweisung anderer Funktion in Modbus

Der Master kann auf den des betreiben sowie die steuen, wie zum Beispiel Laufen oder Anhalte und die Uberwachung des

Arbeitszustandes des Wechselrichters.

Unten ist die paramete r Liste der andere fu nktionen
: - - R/

Daten Bedeutung Anweisung
W-Eigenschaften

0001H: Vorwartslauf

0002H: Riickwartslauf 0003H:

vorwirts Jogging 0004H: Reverse

0005H Joggen: stop

Kommunikationssteuerbefihl
2000H W/R

0006H: austrudeln (Not-Aus) 0007H:

Fehler-Reset-0008H: Joggen Stopp

Kommunikationseinstellung Frequenz (0 ~ Fmax (Einheit

2001H
0,01 Hz))
Die Adresse des W/R
PID-Soll, Bereich (0 bis 1000, 1000 entspricht to100.0%)
Kommunikations 2002h
PID-Istwert, Bereich (0 ~ 1000, 1000 entspricht to100.0%)
2003h W/R
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Daten Bedeutung Anweisung

R/
W-Eigenschaften

Virtueller Eingang Terminal-Befehl, Bereich: 0x000 ~

200AH W/R
Ox1FF
Virtueller Eingang Terminal-Befehl, Bereich: 0x00 ~
200BH W/R
OXOF
AO Ausgangseinstellung 1 (-1000 bis 1000 1000
200HV W/R
entspricht 100,0%)
0001H: Vorwartslauf
0002H: vorwarts luft 0003H
SW 1 des Inverters 2100H stop 0004H: Fehler 0005H R
PAUS Zustand
Bit0: = 0: Busspannung st nicht aufgebaut = 1: Busspannung wird
hergestellt Bi1 ~ 2: = 00: 1 = Motor 01: Motor 2
= 10: Motor 3 = 11: Motor 4 Bit 3: = 0:
Asynchronmotors = 1: Synchronmotor
SW 1 des Inverters 2101h R
Bit 4: = 0: Voralarm ohne Uberlast = 1: Uberlastungs Voralarm
00: Tastatursteuerung
= 01: terminal control = 10:
Fehlercode des
2102h Siehe den Fehlertyp Anweisung R
Wandler
Identifizierungscode von
2103h Goodrive10 —— 0x010d R
der Inverter
Einstellfrequenzpunkt 3001h R
Bus-Spannung 3002H R
Ausgangsspannung 3003H R
Ausgangsstrom 3004H R
Betriebsgeschwindigkeit 3005H R
Ausgangsleistung 3006H R
Kompatibel mit GD-Serie, CHF100A und CHV100
Abtriebsdrehmoment 3007H R
PID-Einstellung 3008H R
PID-Istwert 3009H R
Eingang [0 Zustand 300AH R
Output 10 Zustand 300BH R
A1 300CH R
A2 300DH
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R/
Daten Bedeutung Anweisung
W-Eigenschaften

Reserviert 300EH
Reserviert 300FH
Reserviert 3010H
Reserviert 3011H
Reserviert 3012H
Reserviert 3013H

externe Zzhlen
3014H
Wert
Drehmomenteinsteung 3015H
Inverter-Code 3016h
Falscher Code 5000H
R/ W-Eigenschaften ist die Funktion mit Lese- und Eigenschaften schreiben. Zum Beispiel, . ikati I schreibt Cl ik und

steuert den Inverter mit Schreibbefehl (06H). R Kennlinie kann nur lesen auRer schreiben und W-Charakteristik kann nur andere schreiben als lesen.

Hinweis: wenn sie auf dem Wechselrichter mit der obigen Tabelle betreibt, ist es notwendig, einige Parameter zu ermdglichen. Zum Beispiel kann

der Betrieb des Betriebes und Stopp, ist es notwendig, um die ikation P00.01 lauft und eingestellt P00.02 zu

MODBUS-Kommunikationskanal. Und wenn sie auf ,PID Referenz" arbeitet, ist es notwendig, P09.00 zu auf ,MODBUS-Kommunikation Einstellung*.

Die Codierung Redel s fiir Gers richt identi fying Code 2103h des Wechselrichters)
Code Hoch Code niedrig
Bedeutung Bedeutung
8 Bit 8-Position
0x08 GD35 Vektor-Wechselrichter
0x09 GD35-H1-Vektor Invertern
0x0a GD300 Vektor-Wechselrichter
o1 GD

0x0b GD100 einfache Vektor-Invertern
0x0c GD200 Inverter
0x0d GD10 Mini-Wechselrichter

Hinweis: der Code von 16 Bit, die bestand aus 8 Bits hohen und niedrigen 8 Bits ist. High 8 Bits bedeuten, die Motorart-Serie und niedrige 8 Bits

bedeuten die abgeleiteten Motortypen der Serie. Zum Beispiel bedeutet 0110H Goodrive10 Vektor-Wechselrichter.

7.3.5 Fieldbus Verhiltniswerte

Die Kommunikationsdaten werden durch hex bei der tatséchlichen Anwendung exprimiert und es gibt keinen Punkt in radix hex. Zum Beispiel 50.12Hz kann durch hex

nicht so ausgedriickt werden 50,12 kann durch 100-mal in 5012, so hex 1394H verwendet werden kann, um auszudriicken 50,12 vergrofert werden.

Eine nicht-ganzzahlige kann durch eine multiple timed werden, um eine ganze Zahl zu erhalten, und die ganze Zahl kann Feldbus Verhaltniswerte aufgerufen werden. Die

Feldbus-Verhaltniswerte werden dem radix Punkt des oder in der verwiesen. Wenn es Zahlen hinter dem Punkt

radix (n = 1), dann wird der Feldverhaltniswert m ist 10 » Nehmen Sie die Tabelle als Beispiel:
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Detailed
Function code Name instruction of | Settingrange | Defaultvalue | Modification | Serial No.
parameters
Setting range:
Hibernation < <
0.0~3600.0s
P01.20 restore delay C 39
(valid  when
time.
P01.19=2)
Restartafter | 0: disabling | 0~1
PO1.21 0 C 40
poweroff | 1: enabling
Wenn es eine Zahl hinter dem Punkt radix im oder den ist, dann ist der Feldb 4 10, wenn die durch den oberen
Monitor empfangenen Daten 50 ist, dann ist der , wieder herstellt Verzo it ist 5,0 (= 5,0 50 + 10).

Wenn die Modbus-Kommunikation verwendet wird, die den Ruhezustand zu steuer, Verzogerungszeit als 5.0s wiederherzustellen. Zum einen kann 5,0 um 10-fach vergrofert werden 50 (32H)

auf ganzzahlige und dann kbnnen diese Daten gesendet werden.

01 06 0114 0032 49 E7

eerten Tead Paramaiors
— =
address command address RO AL CRC checx

Nachdem der Wechselrichter den Befehl empféangt, wird es 50 in 5 nach dem Feldbus-Verhaltniswert andern und dann die Verzogerungszeit als den

Ruhezustand 5S wiederherzustellen.

Ein anderes Beispiel, nachdem der obere Monitor sendet den Befehl zum Lesen der Parameter der wieder

wenn die Antwortnachricht des Inverters ist, wie folgend:

01 03 02 00 32 39 91

inverter read 2 bytes parameter data CRC check
address command data
Da die Parameterdaten 0032H (50) und 50, dividiert durch 10 gleich 5 st, dann die Wi Ssist.

7.3.6 Fehlermeldung Antwort
Es kann Fehler in der Kommunikationssteuerung sein. Zum Beispiel kinnen nur einige Parameter gelesen werden. Wenn eine Schreibnachricht gesendet wird, wird der

Wechselrichter eine Fehlerantwortnachricht zuriick.

Der Fehler m e Te le gram m ist aus der inv erter zum Master, seinen Code und Bedeutung ist wie folgt:

Code Name Bedeutung

Der Befehl von Master kann nicht ausgefiihrt werden. Der Grund vielleicht:
01H illegal Befehl 1. Dieser Befehl ist nur fiir eine neue Version und diese Version nicht realisieren kann.

2. Slave ist im Fehlerzustand und es nicht ausfiihren kann

Einige der Operation Adressen sind ungiiltig oder nicht zugreifen darf. Vor allem die Kombination

02H teaate aus dem Register und die Ubertragung von Bytes ungiiltig sind
Datenadresse.
Wenn es ungiiltige Daten in der Nachricht von Slave empfangen umrahmt.
03H illegal Wert Hinwels: Dieser Fehlercode zeigt nicht den Datenwert den Bereich zu schreiben dberschreiten,
sondemn zeigt das Telegramm ein illegales Rahmen ist.
04H Operation Die in Parameter Schreiben ist unqiltig. Zum Beispiel kann die
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Funktions-Eingangsklemme kann nicht wiederholt eingestellt werden,

Das Passwort fiir die Passwort-Check-Adresse geschrieben ist nicht identisch mit dem Passwort von P7.00

05H Passwort-Fehler

eingestellt.

In dem Rahmen-Nachricht durch den oberen Monitor gesendet werden, ist die Lange des digitalen Rahmens
06H Datenrahmenfehler fehlerhafte oder das Zahlen der GRC-Prifbits in RTU unterscheidet sich von dem unteren Bildschirm.

Es passiert nur in Schreibbefehl, der Grund vielleicht:

Geschriebene nicht 1. Die Daten den
O7H
erlaubt 2. Der Parameter soll jetzt nicht mehr geéindert werden
3. Das Terminal wird bereits verwendet.
der Parameter
kann nicht geandert Der modifizierte Parameter in dem Schreiben des oberen Monitor kann nicht wahrend des Laufens verandert
o8 werden, wahrend werden.
Laufen
Passwortschutz Wenn der obere Monitor Schreiben oder Lesen und das Benutzer-Passwort ohne Passwort Entriegelung
oor gesetzt ist, wird dariiber berichten, dass das System gespert ist.
Der Slave verwendet und

um i es ist eine normale Reaktion oder ein Fehler auftritt (als Einwand

Antwort genannt). Fiir normale Reaktionen zeigen die Slave entsprechenden Funktionscodes, digitale Adresse oder Unterfunktionscodes als Antwort.

Fur Einwand antwortet, gibt der Slave einen Code, der den normalen Code entspricht, aber das erste Byte ist logisch 1.

Zum Beispiel: Wenn der Master eine Nachricht an den Slave sendet, erfordert es eine Gruppe von Adressdaten des Inverterfunktionscodes zu lesen,

gibt es folgende Funktionscodes sein:

00000011 (Hex 03h)

Fur normale Reaktionen, antwortet der Slave die gleichen Codes, wahrend fiir Einwand Antworten, kehrt es:

10000011 (Hex 83H)

Neben der Funktionscodes Anderung fiir den Einwand Fehler, wird der Slave ein Byte abnormal Code reagieren, die die Fehlerursache definiert.

Wenn der Master die Antwort fiir den Einwand empfangt, in einer typischen Verarbeitung, wird er die entsprechenden, um die Nachricht erneut senden

oder modifizieren.

legen die ,L: I des (P00.01, 0001H) mit der Adresse 01H bis 03, der Befehl ist wie
folgt:
01 06 0001 0003 98 OB
TTertar "8 . coamelaraddiess parsmter dats CRC chazk
sddrass command
Aber der von .running [ ist 0 ~ 2, wenn es auf 3 gesetzt ist, weil die Zahl auBerhalb des Bereichs befindet, wird der
wie unten zuriick:

01 86 04 43A3

inverter address  abnormal 4t codie CRC check

response code

Abnormal Antwortcode 86H, bedeutet den abnormalen Antwortbefehl 06H zu schreiben; der Fehlercode ist 04H. In der obigen Tabelle ist der Name:

Vorgang ist fehigeschlagen und seine Bedeutung ist, dass der Parameter in Parametereinstellung
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Schreiben ist ungiiltig. Beispielsweise kann die Funktion Eingangsklemme nicht wiederholt eingestellt werden.

7.3.7 Beispiel fiir das Schreiben und Lesen

Siehe 10.4.1 und 10.4.2 fiir den Befehl Format.

7.3.7.1 Beispiel des Lesebefehls 03H

Lesen des Zustandsworts 1 des Wechselrichters mit der Adresse 01H (siehe Tabelle 1). Aus der Tabelle 1 ist die Parameter-Adresse des

Zustandswortes 1 des Umrichters 2100H. Der Befehl an den Wechselrichter gesendet:

01 03 2100 0001 8E 36

Invarier read parameter data numbar CRC check
address parameter adiress

If the response message is as below:

01 03 02 0003 F845

inverter read data data content CRC check
address command  numbar

The data content is 0003H. From the table 1, the inverter stops.

Watch “the current fault type” to “the previous 5 times fault type” of the inverter through commands, the corresponding function code
is P07.27~P07.32 and corresponding parameter address

071BH~0720H(there are 6 from 071BH). The command

sent to the inverter:

03 03 071B 0006 B559

inverter read start address total 6 parameters CRC check
address command

If the response message is as below:

03 03 0C 0023

s read - byt
sETmandy

230023 0023 00 23 00 23 5F D2
CR =

maitos
fauftos

See from the returned data, all fault types are 0023H (decimal 35) with the meaning of maladjustment (STo).
7.3.7.2 Example of writing command 06H
Make the inverter with the address of 03H to run forward. See table 1, the address of “communication control command” is 2000H and forward

running is 0001. See the table below.

Function | Address o X RIW
) Data meaning instruction -
instruction. | definition

000> forward running
0002H: reverse running

0003H: forward jogging -
c 0004H: reverse jogaing -
000 | 0005H: stop w.
command - 0006H:_coast to stop (emergency stop)|
0007H: fault resets

control

0008H: jogging stop

0009H: pre-exciting

The command sent by the master:
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03 06 2000 00014228

Goodrive10 inverters

forward running CRC check

imvariar writa paramatar
address cammand addrass.

Wenn die Operation erfolgreich ist, kann die Reaktion wie nachstehend (die gleiche mit dem Befehl vom Master gesendet wird):

03 06 2000 0001 42 28

fanward renning CRCcheck

imvanar writa paramstar
address cammand adrass
Stellen Sie den Max. des mit der Adresse 03H as100Hz.
Setting (10.00-600.00>|
range I ——
Max. output - ~ A
P00.03 00.04-600. (_5000Hz ) o 3
frequency —
00H2(400.00
Hz)
des max. (P00.03) ist 100. 100Hz timed 100 10000

Sehen Sie sich die Zahlen hinter dem Radix Punkt, der Feldb

ist und das entsprechende hex ist 2710H. Der Befehl vom Master gesendeten:

03 06 0003 27 10 62 14

GRC check

garamatar ferward renring

mgrtar it
address

address  cammand

Wenn die Operation erfolgreich ist, kann die Reaktion wie nachstehend (die gleiche mit dem Befehl vom Master gesendet wird):

03 06 0003 27 10 62 14

imvartar write garametar fonward running CRC check

addrass cammard address
werden, wenn der obere

Hinweis: der Rohling in dem obigen Befehl ist zur Veranschaulichung. Der Rohling kann nicht in der

Bildschirm des Zuschnitts selbst entfernen konnen.
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Anhang A Technische Daten
A1 Bewertungen

A1 Kapazitiit

Inverter Schlichte wird auf den Motornennstrom und Leistung basiert. Zur Erzielung der Motornennleistung Referenz in der Tabelle, muss der

Nennstrom des Inverters hoher als oder gleich den Auch die des muss hoher als oder gleich der
des Motors. Die sind gleich, éingig von der innerhalb eines Spannungsbereiches.

Hinwels:

1. Die maximal zuléssige istung ist auf 1,5 * PN Wird der Grenzwert iiberschritten, Motordrehmoment und Strom werden

automatisch eingeschrankt. Die Funktion schiitzt die des Antriebs vor

2. Die gelten bei L on 40 ° C

3. Es ist wichtig, dass in gemeinsamen DC-Systemen die Leistung fliefit durch den gemei DC-Anschluss iiberprifen PN nicht i

A1.2 Derating

Die Belastbarkeit nimmt ab, wenn die Umgebungstemperatur ibersteigt Aufstellort 40 ° C, iibersteigt die Hhe von 1000 Metern oder die
Schaltfrequenz von 4 kHz bis 8, 12 oder 15 kHz geandert.

A1.2.1 Temperaturderating

Im Temperaturbereich von + 40 ° C ~ + 50 ° C wird der Nennausgangsstrom von 1% pro 1 ° C verringert. Siehe folgende Liste fiir den tatséichlichen
Derating.

Derating Koeffizient (%)

Temperatur ( °C)

-10 0 10 20 30 40 50 100 90 80 60 40 20

A1.2.2 Hohe Derating
Das Gerat ausgeben kann bei Nennleistung, wenn der Aufstellort unter 1000m. Die Ausgangsleistung verringert sich, wenn die Hohe iiber 1000

Meter. Unten ist der detaillierte abnehm Bereich des Derating:

Derating coefficient (%)
100
N
60
40
20
0 10002 [ 'l'JFli"b\mmde (m}

A1.2.3 Derating der Tragerfrequenz
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Der Einstellbereich von Tragern frequrncy in unterschiedlicher Leistung ist anders. Die i wird als die definiert. Der
Wechselrichter hat 10% fiir jede weitere 1 kHz Tray zul , wenn die Tré der Fabrik Wert tiberschreitet.
A2CE

A.2.1 CE-Zeichen

Die CE-Kennzeichnung ist mit dem Antrieb angebracht, um sicherzustellen, dass der Antrieb die Bestimmungen des europaischen Low Voltage (2006/95 / EG) und
EMV-Richtlinien (2004/108 / EG) folgt.

A.2.2 Die Einhaltung der europédischen EMV-Richtlinie

Die EMV-Richtlinie definiert die an die St6 igkeit und Emissi von Anlagen in der Europaischen Union eingesetzt.

Die EMV-Produktnorm (EN 61800-3: 2004) enthélt die Anforderungen an elektrische Antriebe. Siehe Sektion EMV-Vorschriften

A.3 EMV-Vorschriften

EMC product standard (EN 61800-3:2004) contains the EMC requirements to the inverter. First environment: domestic environment (includes

to a low-voltage network which supplies buildings used for domestic purposes).

Second envi includes to a network not directly supplying domestic premises.

Four categories of the inverter:
Inverter of category C1: inverter of rated voltage less than 1000 V and used in the first environment. Inverter of category C2: inverter of rated voltage
less than 1000 V other than pins, sockets and motion devices and intended to be installed and commissioned only by a professional electrican when

used in the first environment

Note: IEC/EN 61800-3 in EMC standard doesn't limit the power distribution of the inverter, but it defines the ustage, installation and commission. The

professional electrician has necessary skills in installing and/or commissioning power drive systems, including their EMC aspects.

Inverter of category C3: inverter of rated voltage less than 1000 V and used in the second environment other than the first one

Inverter of category C4: inverter of rated voltage more than 1000 V or the nomninal current is above or equal to 400A and used in the complicated
system in second environment

A3.1 Category C2

The emission limits are complied with the following provisions:

1. The optional EMC filter is selected according to the options and installed as specified in the EMC filter manual.

2. The motor and control cables are selected as specified in this manual.

3. Der Antrieb ist i Nach den Anweisungen Bezugnahme in diesem Handbuch nstalled.
A + In einer hduslichen Umgebung kann dieses Produkt Funk Inferenz verursacht, in welchem Fall

EntstérmaBnahmen erforderlich.

A.3.2 Kategorie C3

Die Immunitét Leistung des Antriebs entspricht den Anforderungen der IEC / EN 61800-3, zweite Umgebung.
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Die Emissionsgrenzwerte werden mit den folgenden Bestimmungen eingehalten:

1. Die optionale EMV-Filter ist, ausgewahlt nach den Optionen und installiert, wie in der EMV-Filter Handbuch angegeben.

2. Die Motor- und Steuerleitungen ausgewahit werden, wie in diesem Handbuch beschrieben.

3. Der Antrieb ist i Nach den Anweisungen Bezugnahme in diesem Handbuch nstalled.

i *  Der Antrieb der Kategorie C3 ist nicht ichtigt, auf einem Ni iches Netz verwendet werden, das.

wird erwartet, dass, wenn der Antrieb auf einem solchen Netz verwendet
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Appendix B Dimension Zeichnungen

MaRzeichnungen des Goodrive10 unten. Die sind in Milli dinche

B.1 Tastatur Struktur

Tastatur-Struktur

Einbausffnung

Die Tastatur kann auen an einer optionalen Halterung installiert werden.

P v
- Sl -
- = o
&2 &
532 61.5
P -
-7 T - __ A
Montagewinkel Einbaumaf}
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B.2 Inverter-Chart
Wandmontage (Einheit: mm)
Modell w1 w2 H1 H2 D
GD10-0R2G-52-B 85.0 74,0 1455 1315 134,2
GD10-0R4G-52-B 85.0 74,0 1455 1315 134,2
Einzelphase
GD10-0R7G-52-B 85.0 74,0 1455 1315 1532
220V
GD10-1R5G-52-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
GD10-2R2G-52-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
GD10-0R2G-2-B 85.0 74,0 1455 1315 134,2
GD10-0R4G-2-B 85.0 74,0 1455 1315 1342
Drei Phasen
GD10-0R7G-2-B 85.0 74,0 1455 1315 1532
220V
GD10-1R5G-2-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
GD10-2R2G-2-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
GD10-0R7G-4-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
Drei Phasen
GD10-1R5G-4-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
380V
GD10-2R2G-4-B 100,0 89.0 1705 154,0 1532
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Anhang C Peripherie Optionen und Teile

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie die Optionen und Teile Goodrive10 Wechselrichter der Serie auszuwahlen.

C.1 Peripherieverdrahtungs

Unten ist die periphere Verdrahtung von Goodrive10 Wechselrichter der Serie.

Input reactor

|| [E=F
ae
|

TTTTT T T Upper PC soitware
1
'
RS485 :
wR3232— '
'
'
i
'
' :F' = b
| :
K '
A
i
P b
) '
| :
i
|

Grounaing_]__ll'

Input filtar -

Grounding

Bilder Name

Beschreibungen

Kabel

Vorrichtung zur Ubertragung der elektronischen Signale

Brecher

Verhindern, dass durch Stromschlag schiitzen, und die
Stromversorgung und das Kabel-System vor einem Uberstrom, wenn
Kurzschliisse auftreten. (Bitte wahlen Sie den Unterbrechers mit der
Funktion der Verringerung der Harmonischen héherer Ordnung und

der Nennstrom empfindiich auf 1 sollte tber Inverter 30 mA betragen)

Eingangsdrossel

Diese Vorrichtung wird verwendet, um den Leistungsfaktor der
Eingangsseite des Wechselrichters zu verbesser und den Oberwellenstrom
2u steuern. Der Wechselrichter Gber 37kW (einschiielich 37kW) mit

Gleichstromdrossel angeschlossen werden.
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- sloben Soktomagnliche nereren
l — - it e
q F Smicanrs [ERR—
i
Jo— ooargrinon e Wchskctrs ion
-
J—— Wom or G o st oo/ s
€22 Leistungs liefern
A E— —
€.3 Kabel
C.3.1 Stromkabel
—
Hinwels: Eir L ‘Wenn Die Leit il Zweck
C.3.2 Steuerleitungen
ot
PR —
Empfohlene Kabel
Anschlusskabel (mm 2
GriBa (mm 9)
o e Ermn
RST RST P1und PB (+)
PE PE (Nm)
uvw uvw " lund ()
GD10-0R2G-S2-B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-0R4: B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-0R7G-S2-B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-1R5G.S2-B 25 25 25 25 25 25 M3 08
GD10-2R2G-S2-B 25 25 25 25 25 25 M3 08
GD10-0R2G-2-B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-0R4G-2-B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-0R7G-2-B 15 15 15 15 15 15 M3 0,56
GD10-1R5G-2-B 25 25 25 25 25 25 M3 08
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Empfohlene Kabel
Anschlusskabel (mmx
Grota (mm3)
dor Wechserichter Orenmoment
RST RST P1und PB(+)
PE PE m)
uw uw o) lund ()

GD10-2R2G-2-8 25 25 25 25 25 25 M3 08

GD10-0R7G-4-8 15 15 15 15 15 15 M3 08

GD10-1R5G-4-8 25 25 25 25 25 25 M3 08

GD10-2R2G-4-8 25 25 25 25 25 25 M3 08
Hinweis:
1 ich, sterben 40 zu Vierwenden, und °C Nennstrom. Der Verdrahtungsabstand solte nicht mehr als 100 m.
2. Klemmen P4, (+), PB und (-) DC-REAKTOR Optionen und Teile Verbindet sterben.
C.4 Breaker und elektromagnetischen Schiitzes.
s ist Notwendi, Sicherung zur Vermeidung von Oberast hinzuzufigen
Es ist Angebracht, EIN Unterbrecher (MCCB), mit der in dem Entspricht sterben verwendung und Eingabe pow.
e und Terminals sterben. Die kapaziat des Urrichters solte 1,5-2 mal den Nennsirom sein. und Eingabe pow er und Terminals. Die kapazitat des Unrichters sollte
L.5:2mal den Nennsirom sein

+ Autgrund der W
p Folgen

& o dan Anwoisngendes Horsatos

Es st Notwandiy

staleran, das zu

dor Bemessungsbetrisbsstrom
dor Wechsarichter Sicherung (A) Schutzschalter (A)

der Schiltzes (A)

GD10-0R2G-S2-8 16 10 10
GD10-0R4G-S2-8 16 16 10
GD10-0R7G-S2-8 16 16 16
GD10-1R5G-S2-8 25 25 16
GD10-2R2G-S2-8 50 40 32
GD10-0R2G-2-8 6 6 6
GD10-0R4G-2-8 6 10 10
GD10-0R7G-2-8 10 10 10
GD10-1R5G-2-8 25 16 16
GD10-2R2G-2-8 32 25 16
GD10-0R7G-4-8 10 6 10
GD10-1R5G-4-8 10 10 10
GD10-2R2G-4-8 16 16 10
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C.5 Reaktoren

dio Es it Angebracht, AC REAKTOR in den Loistungsfakoren 2u Verwenden.

Wenn der Abstand 2wischen dem Wechsalrchter und dem Motor langer als 50 Meter ist, haufig

anden Isoerung 2 vermeiden, Wenn der
Motor 50~ 100 m it ishe Tabelle urten fr io INVT technischen Support
=
Input reactor Output reactor
Wandier Eingangudrossel Ausgangsdrossel
GD10-0R2G-S2-B - -
GD10-0R4G-S2-B - -
GD10-0R7G-S2-B - -
GD10-1R5G-S2-B - -
GD10-2R2G-S2-B - -
GD10-0R2G-2-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-0R4G-2-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-0R7G-2-B ACL2-2R2-4 0OCL2-2R2-4
GD10-1R5G-2-B-2-GD10-2R2G
GD10-0R7G B-4-B
ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-1R5G-4-B ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
GD10-2R2G-4-B ACL2-2R2-4 0OCL2-2R2-4
fr—
———
2 oo o

+15%

4. Oberhalb Optionen extem sind, sollte der Kunde angeben, beim Kauf.

C.6 Filter

Der Eingangsinterferenzfilter kann die Storung des Wechselrichters an die umgebenden Gerate verringern. konnen die

‘dem Wechselrichter verringer und den Motor und den Leckstrom der Leitungsdrahte. Unsere Firma konfiguriert einige Filter fir die bequeme der Nutzer.

durch die Kabel zwischen
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€.6.1 C3 Filterart Anweisungs

FLT-P04003L-C-G
E F G

A B G D

Zeichenbezeichnung

dotallierte Anweisung

en FLT: Wechselrichierilersere
Fiter Typ
B P: Energieversorgungsfiter L: Ausgangsfter
Spannungsgrad S2: AC 1PH- Spannungsgrad S2: AC
1PH- Spannungsgrad S2: AC 1PH- 220V (-15%) ~ 240 V
c (+ 10%) 04: AC 3PH 380V (-15%) ~ 440 V (+ 10%)
3-stellige Seriennummer Entwicklung. Zum Beispiel steht 003 fi die Seriennummer von C3 Filte in der Entwicklung
D
Einbauart L: Gemeinsamer Typ H
E Hochleistungstyp
Utlization Umgebung der Filter
A: die erste envirtonment (IEC61800-3: 2004) Klasse C1 (EN 61800-3: 2004) B: die erste envirtonment (IEC61800-3: 2004)
F
Kiasse C2 (EN 61800-3: 2004)
. die zweite envirtonment (IEC61800-3; 2004) Kategorie C3 (EN 61800-3: 2004)
LotNr
G

G: Spezial fiir externe C3 Filter

€.6.2 C3 Filter

dor Wechselrichter Eingangsfiter
GD10-0R2G-S2-B FLT-PS2004L-CG
GD10-0R4G-S2-B FLT-PS2004L-CG

100




Goodrive10 Invertern

Anhang C
dor Wechserichter Eingangsiter

GD10-0R7G-S2-8 FLT-PS2004L-CG

GD10-1R5G-S2-8 FLT-PS2010L-CG

GD10-2R2G-S2-8 FLT-PS2010L-CG

GD10-0R2G-2-8 -

GD10-0R4G-2-B -

GD10-0R7G-2-B -

GD10-1R5G-2-B -

GD10-2R2G-2-8 -

GD10-0R7G-4-B FLT-P04006L-CG
GD10-1R5G-4-B FLT-P04006L-CG
GD10-2R2G-4-B FLT-P04006L-CG

Hinweis:

2. Oberhalb Optionen extem sind, sollte der Kunde angeben, beim Kauf.

€.6.3 C2 Filterart Anweisungs

FLT-P04016L-B

A B D =

detaillierte Anweisung
en FLT: WechselrichierFilersere
Fiter Typ
3 P: Energieversorgungsfiter L: Ausgangsfter
Spannungsgrad S2: AC 1PH- Spannungsgrad S2: AC
1PH- Spannungsgrad S2: AC 1PH- 220V (-15%) ~ 240 V
c (+10%) 04: AC 3PH 380V (-15%) ~ 40 V (+ 10%)
D 3-Bit-Nennstrom-Code ,016" bedeutet 16A
Einbauart L: Gemeinsamer Typ H
E Hochleistungstyp
Utlization Umgebung der Filter
F A: die erste envirtonment (IEC61800-3: 2004) Klasse C1 (EN 61800-3: 2004) B: die erste envirtonment (IEC61800-3: 2004)
Kiasse C2 (EN 61800-3: 2004)
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C.6.4 C2Filter
dor Wechselrichter Eingangsfiter Ausgangsfilter
GD10-0R2G-S2-B FLT-PS2010H-A FLT-L02010H-A
GD10-0R4G-S2-B FLT-PS2010H-A FLT-L02010H-A
GD10-0R7G-S2-B FLT-PS2010H-A FLT-L02010H-A
GD10-1R5G-S2-B FLT-P04016L-B FLT-L04016L8
GD10-2R2G-S2-B FLT-P04032L-B FLT-L04032L8
GD10-0R2G-2-8 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-8
GD10-0R4G-2-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-8
GD10-0R7G-2-8 FLT-P04006L-B FLT-L04006L-8
GD10-1R5G-2-B FLT-P04016L-B FLT-L04016L8
GD10-2R2G-2-8 FLT-P04016L-B FLT-L04016L-8
GD10-0R7G-4-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-8
GD10-1R5G-4-B FLT-P04006L-B FLT-L04006L-8
GD10-2R2G-4-B FLT-P04016L-B FLT-L04016L8
Hinweis:
1 igen

2. Oberhalb Optionen extem sind, sollte der Kunde angeben, beim Kauf.

C.7Bremssystem

€.7.1 Wahlen Sie die Bremskomponenten

Der Motor wird 2u einem Generator, wenn sein der Last Rilckkehr zu der

Wechselrichter in aufzuladen, 3 Wechserichter aufireten.

vermeiden. Es ist notwendig,

+ Nur quaifiioto Elekirike elaubt zu ontwerfen, nstalleen, in Btrisb nehmen und betrsiben aut den Unihier.
- R aam
& B Drant ertaubt, freton. Lesan Sie sorgfalt o A
von Bremswi bevor s mit dom
« siemientdon wnd )
2 . it dom Schama
verursachen.
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bei
100% der (kW) (kW) (kW) wini
Modell
brakign
10% Brems 50% Brems 80% Brems
Moment ()
GD10.0R2G:52.8 722 0,03 015 024 42
GDI10:0R4GS2.8 361 0,06 0,30 048 42
GDI10.0R7G:S2.8 192 0,11 0,56 0,90 42
GD10:1R5G:S2.8 9% 023 11 18 30
GD10:2R2G:52.8 65 033 17 26 21
GD10-0R2G-2-8 722 0,03 015 024 42
GD10-0R4G-2-8 361 0,06 0,30 048 42
GD10-0R7G-2-8 192 011 0,56 0,90 42
GD10-1R5G-2-8 9% 023 11 18 30
GD10-2R2G-2-8 65 033 17 26 21
GD10-0R7G-4-8 653 011 06 09 100
GD10-1R5G-4-8 326 023 11 18 100
GD10-2R2G-4-8 222 033 17 26 54
Hinweis:
Wablen Sie den Widerstand und die Leistung des Bremsiderstandes entsprechend den Daten unserer Firma zur Verfdgung gestll. Kann das ovige
Tabell bei 100% Bremsmoment gemessen wird, 10%, 50% und 80% kann Bremssystem Abeits.

A

der Lage den Oberstrom durch den geringen Widerstand verursacht zu behandeln.

A

+ richtig in der haufigen Bremssituation (das Frequenznutzungsverhitnis mehr als 10%), um die Leistung des Bremswiderstandes erhahen.

€.7.20rt der Bremswiderstand

Instalioen Sie

A

Strom von

der

Berihrung.

Nur externer Bremswiderstand in Goodrive10 bendtigt.

Goodrive 10

PBI—
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Anhang D Weitere Informationen

D.1 Produkt- und Dienstleistungs inquirie

Wenden S sich bei Anfragen dber Gas Produit zu IhremIolen INVT B, uter Angabe o nINVT Vetiet, Support und
Tnden INVT Verine. Suppor undSemvce KOnAe Konen durch e Navigaton w v com&n Tnden. TV vertrieh, Suspert

Feedback D.1 auf INVT Inverter Handbiicher

Kontakters uns.

D.1 Dokumente-Bibliothek im Internet

o i i im Intamet finden.

und
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The products are owned by Shenzhen INVT Electric Co.,Ltd.
Two companies are commissioned to manufacture: (For product code, refer to the 2nd/3rd place of S/N on the name plate.)

Service line:86-755-86312859 Website:www.invt.com

Shenzhen INVT Electric Co.,Ltd. (origin code: 01)
Address: 4# Building, Gaofa Industrial Park, Longjing,
Nanshan District, Shenzhen, China

INVT Power Electronics (Suzhou) Co.,Ltd (origin code: 06)
Address: 1# Kunlun Mountain Road, Science&Technology Town,
Gaoxin District, Suzhou, Jiangsu, China

Industrial Automation : MiFrequency Inverter MServo & Motion Control EMotor & Electric Spindle EPLC

WHMI M intelligent Elevator Control System M Traction Drive
Electric Power: ESVG  MSolar Inverter HUPS

66001- 00099

M Online Energy Management System

INVT Copyright.

Information may be subject to change without notice during product improving. 201,610 (v2.0)



Frequenzumrichter INVT GD10

Kurzanleitung fir einen Teil haufig verwendeter Grundfunktionen

Funktions- Art Anleitung
Code Seite
P00.18 Zuricksetzen auf Werkseinstellung u. Fehlerspeicher I6schen 28

0: keine Funktion
1: Werkseinstellung rlicksetzen
2: Fehlerspeicher ldschen
Achtung: Beim Ricksetzen auf Werkseinstellung wird ggf. die Funktion der "QUICK-JOG" Taste gedndert
Far die Funktionen "vorwarts-riickwarts" muf3 der Wert unter P07.02 auf 3 gestellt werden (Seite 43) 43

P00.03 Ubergeordnete maximal Frequenz 24
Anzeigewert = Herz

P00.04 Untergeordnete maximal Frequenz 24
Anzeigewert = Herz
Dieser Wert muB3 niedriger sein als P00.03

P00.05 Minimal Frequenz 24
Anzeigewert = Herz

P00.06 Zuordnung Potentiometer intern - extern 24
1: Potentiometer intern
Achtung: Standard Wert = 0, Fir internes Bedienfeld auf 1 einstellen

P00.11 Beschleunigung
Beschleunigungszeit in Sekunden von 0 Hz auf max. Hz 26

P00.12 Verzégerung 26
Verzdgerungszeit in Sekunden von max. Hz auf 0 Hz

P00.13 Standard Drehrichtung 26
0: Startet vorwarts
1: Startet rlickwarts
2: rickwarts gesperrt

Wichtiger Hinweis:

Diese Kurzanleitung erhebt keinen Anspruch auf Richtigkeit und Vollstandigkeit.

Arbeiten an elektrischen Anlagen und Maschinen dirfen nur von ausgebildeteten Elektrofach-
kraften durchgefiihrt werden.



